Inteligence, robotizace a komunikace po siti pro 21. stoleti

FANUC Roboty i Serie




Inteligence

Se svym 3D senzorem pro zpra-
covanl obrazu mdze robot
manipulovat s nahodné polo-
Zenymi dily. Jelikoz neni tfeba
specidlnich pfipravkd, zvidétniho
navadéni dild nebo vyrovnanych
palet, miizeme realizovat auto-
maticky systém za nizkych nakla-
di.

Vysoce citliva detekce kolize

Konrola momentéiniho pohybu
robotu v redlném Zase spoleéné s
pfesné vypoditanym modelem
umazfiuji okamzité rozpoznani
vétiiny srazek ramene robotu a
nastroje s periferii. Vyhneme se
tak vainym srazkdm a chrdnime
tim robotowy systém.

Kartézsky Softfloat

Kartézsky Softfloat vykondva
mékkou servoregulaci ve sméru
kartézského soufadného systému
misto tvrdé servoregulace.
Napfiklad muZe robot pfi odbéru
kusu ze vstiikovaciho lisu nasle-
dovat pohyb vyhazovaée v defino-
vaném sméru.

Automatické rozpoznani zatéze

Pro inteligentni funkce fizeni R-13iB je nezbytna znalost pfesnych dat o
2atézi. Precizni rozpoznani zatéze na pfirubé ruky robotu je pomoci
této funkce automatizovdno a zjisténa data jsou pfenesena do systémo-
wych proménnych. Vyhneme se tak obtiznym méfenim a vypoctim,

; Flexibilita robotu se specializovanym know-how
ruznych aplikaci potrebnych ve Vasem podniku.

Silové senzory

Robot se silovym senzorem miZe i
provadét precizni montaini a
sestavovaci operace. Oproti jed-
noduchému vkladani maze dily, u
kterych je tfeba po potatelnim
usazeni dalsi pfizpasobeni, také
zavadét. Takto se daji automati-
zovat i narofné pracovni operace.

ROBOTLINK simultanni pohyb

Pomoci Ethernetu propojené robo- 2
ty mohou provadét synchronizo-
vané operace, pokud jde napfiklad
o téike, dlouhé nebo velké dily,
které jednotlivy robot nemize
zvlddnout. Spoleéné jako jeden
multirobotovy systém s nimi viach
maohou manipulovat.

Odpadaji tak specialni pfipravky
pro transport dilu.

Velmi presné sledovani drahy

Precizni sledovani drahy udriuje = |
TCP nezdvisle na rychlosti pohybu | .

na naudené draze, coZ dovoluje
prezkouieni drahy pohybu | pfi
malych rychlostech a snizuje tak
vyrazné dobu pro naprogramo-
vani drahy. Do programu mizZe
byt jednoduie zadana vzdalenost
od rohu drahy. Tento software je
obzvldité produktivni u aplikaci
jako utéstiovani nebo nanaieni.

Absolutni presnost

Abslolutni pfesnost robotu se vylepiuje pomoci kompenzace délky
ramene a prohnuti. Program vytvofeny offline se da piimo prevzit s
minimalnim pfizplsobenim. Pak se da robot pouit | pro méfici ulohy.




Komunikace po siti

Mnohostranné komunikaéni moznosti v R-J3iB umoznuji sitové propojeni multirobotového systému
s PC, PLC a periferiemi ke kontrolnim téeldim a k Fizeni vyroby.

Vykonna sitova komunikace

Samostatny komunikaéni procesor zajisfuje velmi rychlou a velice
stabilni kemunikaci bez negativniho ovlivnéni pohybl robotu. Pfenos
vstupnich a vystupnich dat mezi robotem a PLC spoleéné se seériovou
komunikaci mezi robotem a periferiemi poskytuje vykonné sitové
reseni. Toto je podporovano velmi rychlym VO fizenim a v fizeni inte-
grovanym PMC (Programmable Machine Coltroller). To poskytuje
moZnost wiidit navic jednoduché PLC dlohy s jednim jedingm hard-
warem.

panelu. Pamétové karty instalované v této zdsuvee umoZiuji komfortni
pfenos dat pro zalohovani. § modemovou kartou se otviraji rizné dalsi
moZnosti komunikace, jako napfiklad vzdalena diagnostika robotového
systému pfes telefonni linku a podobné.

sledovéani a fizeni vyrobnich zafizeni.
Integrace CIMPLICITY s PC poskytuje
slozity vyrobni management i pfes
telefonni linku a splnuje tak viechny
pozadavky k fizeni a sledovéni zafi-
zeni propojenych Ethernetem, jako
jsou roboty, periferie a PLC.

iPendant (ruéni ovladad) s velkym barevnym LCD displejem dovoluje
komfortni programovani robotu, Navic se da pripojit do podnikoveé sité
nebo k internetu, coz umoznuje zobrazeni raznych informaci pfimo u
zafizeni. Mimoto na ném |ze jeité vytvofit vlastni obrazovky.

CIMPLICITY prohlized CIMPLICITY server Simulace robotu
pro vzdalenou vizualizaci pro vizualizaci a FANUC ROBOGUIDE
fizeni systemu
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*1 CIMPLICITY je registrovana obchodni znadka GE Fanuc Automation North America Inc.

Robotizace

Viestranné balicky pro feSeni procest jsou pfipraveny pro Vase specifické potfeby. S aplikaénim
softwarem poskytuji nejvhodnéjsi reseni pro jakoukoliv individualni aplikaci.




Prislusenstvi pro inteligentni roboty

Vision V-500i/510i ke zpracovani obrazu 3-D senzory pro zpracovani obrazu/silové senzory pro inteligent roboty

Stabilni, spolehlivé a velmi rychlé zpracovani

» Tyto senzory, vyhradné pro pouiiti s in-
obrazu v Sedé stupnici. li i

g i roboty, vybavuji robot vizualnimi
a taktilnimi smysly potfebnymi pfi sestavova-
cich opracich.

Rozvinuté rozpoznavaci funkce k navadéni

robotu s odpovidajici robustnosti vzhledem 3.0 senzor pro zpracovani obrazu nabizi

ke zménam okolnich podminek. original trojrozmérné vidéni potfebné pro odebirani
nahodné ulozenych dill.

.

Rychlé a jednoduché ovladani,
K nauéeni rozpoznani cilového ab-
jektu staci jeden zkusebni snimek.

Silovy senzor slouzi k tomu, aby kontroloval silu na klestich.
Slozité operace, jako zasunovani do tésného uloZeni nebo
montdZ ozubenych pevoadi, se diky tomu mohou auto-
matizovat,

Rychla, snadna kalibrace.

Oba senzory umoznuji vyvoj levnéjiich a flexibilnich roboto-

2vétsenilzmendeni vych systémi s mendim mnoZstvim periferii.

Rychla a snadna verifikace proveditelnosti obtizné

« Siroké spektrum systému ROBOGUIDE, univerzalnihe
integrace robotu animaci v ROBOGUIDE.

animacniho nastroje, nabizi rychlou navratnost investice.

Snadné nastaveni perifernich zafizeni a podminek + Robotovy simuldtor v praxi
bez potfeby specialnich znalosti.
- Presna simulace ¢asu cyklu
- Simulace programu robotu
- Animované prezkouieni pohybi robotu

- Spickové provedeni simulace s vysokou ndvratnosti
investice

- Simulace on-site

Podpora animovaného programovani urychluje praci.

Off-line verifikace na misté Setfi ¢as pfi uvedeni do
provozu a pfechodu na novy typ vyrobku.

Dodrzené primyslové standardy pro
bezpecnost, kvalitu a Zivotni prostfedi

FANUC provozuje pro své
zakazniky systém servisni a tech-

FANUC Robot i-Serie byl wyvinut sloZitou nické podpory po celém svété T
technologii ve FANUCU a vyroben a certifikovan pres své dcefinné spolednosti a ¥
podle 1509001 a 15014001 v plné automaticke pobocky. —-:_"f“'
tovarné s robotizaci pod pfisnou kontrolou kva- FANUC nabizi nejuyili kvalitu o G
lity. servisu s nejrychlejdi reakci 2z 4
FANUC Robot i-Serie splfiuje evropské bez- nejbliziiho mista.

pecnostni standardy (strojni direktiva, EMC direk-
tiva a direktiva pro nizké napéti) a evropska verze
byla certifikovana znackami CE, TUV a TUV EMC.

Skolici centrum FANUC Robotics nabizi v kazdé pobodce
celou fadu intenzivnich kurzi. Od jednoduchého

ovladani ke slozitym znalostem a schopnostem, jako
ot uéeni drahy, ovladani, programovéni, inZenyring a
TV Gdrzba robotd FANUC a Vasich aplikaci.
Tl Rnainiand | APPROVED

Poptavky: FANUC Robotics Deutschland GmbH
D-73765 Neuhausen

Telefon:  +49 7158 187 250

Fax: +49 7158 187 253

@ L

Zortikat Nr. 01 100 202017 TOV Ahwinland

B

FANUC Robotics Europe S.A. - Zone Industrielle - L-6468 Echternach - Grand Duché de Luxembourg - Tel.: +352 72 7777-1 - Fax: +352 72 7777-403

FANUC Robotics BeNeLux - Neteweg 11 - B-2850 Boom - Tel.: #32 3 844 7130 - Fax: +32 3 844 7261

FANUC Robotics Deutschland GmbH - Bernhduser StraBe 22 - D-73765 Neuhausen a.d.F. - Tel.: +49 7158 187-250 - Fax: +49 7158 187-253

FANUC Robotics France S.A.R.L. - 4, Rue du Bois Chaland - C.E. 2904-Lisses - F-91029 Evry-Cedex - Tél.: +33 1 69897000 - Fax: +33 1 69897001

FANUC Robotics Ibérica S.L. - Ronda Can Rabadd, no 23 - P.I. ,El Cami Ral”, Nave no 12 - E-08860 Castelldefels (Barcelona) - Tel.: +34 93 664 13 35 - Fax: +34 93 665 76 41
FANUC Robotics Italia s.r.|. - Vialle delle Industrie 12 - 1-20020 Arese (M) - Tel.: +39 02 93581518 - Fax +39 02 93581598

FANUC Robotics Ltd. (UK) - Seven Stars Industrial Estate - Wheler Road - GB-Whitley, Coventry CV3 ALB England - Tel.: +44 2476 639669 - Fax: +44 2476 304333

FANWUC Headquarters Oshino-mura, Yamanashi Prefecture 401-0511, Japan, Phone: 481 555 B4-5555, Fax: +81 555 84-5512
Internet: www.fanucrobotics.cz eMail: sales@fanucrobotics.cz
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Model robotu

LR Mate 100i8 LR M.

ARC Mate 50iB

Rizené osy 5 0s 6 05 6 0s 6 08
Dosah 620 mm 700 mm 856 mm 1.373 mm 1.667 mm 1.885 mm
Max. nosnost v zapésti 5kg 5kg 3kg 6 kg 20 kg 10 kg
Osa J1 320° 320° 320° 340° 340° 340°
~ Osal2 185° 185° 185° 250° 250° 250°
0sal3 365° 315¢ 290° 3150 460° 455°
Rozsah -
pohybu Osald 240° 380° 380° 380° 400° 400°
: Inline
15 720° 240° 240° 280° 280° 280° =
| | Offset
Osal6 720° 720° 720° 900° 900°
Osa 1 240%s 180%/s 140°%s 150°/s 165°/s 165°/s
7 : Osa J2 270%s 180°/s 150%s 160°/s 165°%s 165°/s
~ Max.  Osal3 270°%s 225%s 160%/s 170°fs 175%%s 175%%s
rychlost
Osa J4 330%s 400°/s 400°/s 400°/s 350°%/s 350%s
Osa J5 480°/s 330°%/s 330°%s 400°/s 340°/s 340°/s
g Osa J6 480°/s 480°/s 520%/s 520°/s 520%s
Opakovatelnost +0,04 mm +0,04 mm 40,04 mm +0,08 mm +0,08 mm £0,1 mm
Hmotnost mechanické : ;
S 38 k 45 ki 7 220 k 220
fedrotiy g g 47 kg 135 kg g kg
|Obloukove svarovini s o * = . .
Bodové svafovani
‘Manipulace . . . . . .
Utésiovani . . * . . .
Aplikace —— :
Montéi- . . . . 0 0
Nastfik separdtoru | Nastfik separatoru Manipulace u vstrikovacich list 0
3G Odjehlovani Qdjehlovani Nastfik separatoru i
Ostatni Odjehlovani
o v §; - - . - .
- L2 . L .
x*_ ; -
Ochrana proti Ochrana proti prachu/rozstriku (option) | ARC Mate 100iB, ARC Mate 120iB, ARC Mate120iB/10L (6]
prachufrozstriku Integrované magnetické ventily (option) | -sada pro TIG svafovani (option) pi
(option) LR Mate 200iB nabizi nasledujici varianty | - MIG EYE sada (o : I
: *2) ro rlizna pouziti. Zakladni specifikace - Servobrenner Paket (Option) W
‘Poznamky vﬁzé’ie varianty je stejna jako je uvedeno | 6B, M-16iB/20, M-16iB/10L
R ¢ ¢ R , - ochrana proti prachu/rozstriku (option)
Mol e 3 Mate 20UBSE |l i o r it proted
Fro isé prostedi idy 100: LR Mate 2007a/5C |, 71 €5t prostfedii fidy 100: M-6iB/6¢

1): Rizeni je R-J3iB.

*2): Rizeni je R-J3iB Mate.

*3): Rizeni je R-J3. *4): Rizeni je R-J2 Mate.






