THE FACTORY AUTOMATION COMPANY

Robo

Prehled produkti
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aplikaci a prdmyslovych odvétvi. Jsou kliovou standardni soucasti - dokonale flexibiln,
se zvlastnim vybavenim pro specifické aplikace, primocarou integraci a barvou, ktera je
vizitkou Vaseho dodavatele automatizacnich reseni.

FANUC je prednim svétovym vyrobcem pro automatizaci vyroby, s témér 40 let
zkuSenosti ve vyvoji robotické technologie, s vice nez 680 tisici instalovanymi roboty
po celém svété a spokojenymi zakazniky v kazdém kouté svéta.

R-2000

Vase vyhody:

* vice nez 100 rdznych robotickych modeld
* nosnost az 2 300 kg

e dosah az 4 683 mm

e jednoducha obsluha

e optimalizovana spotreba energie

* celozivotni dostupnost nahradnich dild



Délame narocné plné automatizované scénare velmi jednoduchymi:

VSechny FANUC roboty, CNC fidici jednoty a CNC stroje maji spolecnou Fidici platformu.

To znamena, Ze roboty pouzivané pro zakladani a vyjimani lze snadno a rychle integrovat

do konceptu stroje. Stroj a robot mohou byt vzajemné snadno propojeny pres FANUC rozhrani.
Obrazovky je mozné sledovat v CNC a ovladat robota a naopak. Poskytujeme také vykonné sitové
redeni umoznujici propojeni automatizovanych vyrobnich linek a obrabécich systémda.

JEDNA RIDICI PLATFORMA -
NEKONECNE MOZNOSTI
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NAJDETE SI SVUJ

LR Mate | M-10 | M-20 | M-710 | M-800 | R-1000 | R-2000 | CR | CRX
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NOSNOST [kg] —>»

M-710iC 70T* @
M-710iC 50T* $

M-710iC 50H

M-710iC 50S Q}

M-20iB 355 $

LR Mate 200iD
LR-Mate 200iD 7H
LR Mate 200/D 7C
LR Mate 200iD.7WP
CR=T7iA

M-20iD 25 @

LR Mate 14iA'L

; CR-14iAL 10i
LR Mate 200iD 4SH i €PM-10D 165 g criysin
LR Mate 200iD 45 M-10iA 12
LR Mate 200iD 45C CRX:-10iA M-10iD.12
CR-4iA M-10iD 10L

CRX-10iA L M-10

LR Mate 200D 7L
LR Mate 200iD 7LC
CR-7iA L

500 1000 1500

KLOUBOVY ROBOT

$R72000iC 270F
-€p-R-2000iC 240F

R-2000iC 220U
R-2000iC 210F
R-2000iC 21UWE$

R-2000:D-210FH

R-2000:D 165FH % R-2000iC 165F

R-1000iA 130F
R-1000iA 120F-78
-€p-R-1000iA 100F - R-2000D 100FH

R-1000:A 80H
R-10007A 80F

M-=710iC 70
M-800iA 60

M-710iC 50
M-710iC'50E

@Mﬂmic 45M

M-20iD-35
CR-35iA

M-20iB 25
M-20:B 25C

@ M-710iC 20M

%M—ZD:’D 121
@M-me 8L

DOSAH [mm] —>

$R—2000iC 270R

@R—ZOODKJ 2101

R-2000iC 210R

Prr-2000iC 1657

50 kg - 300 kg

Br-2000iC 125
R-2000iC 100P$

@ M-710iC 20L
@M-mic 12L

¢—————— 0kg - 50kg

2000 2500 3000 3500

*1) v zavislosti na specifikaci kolejnice
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NAJDETE Sl SVUJ KLOUBOVY ROBOT

M-410 | M-900 | M-2000
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Strana ............ 13 Strana ............ 15

M-2000iA 1700L$’

NOSNOST [kgl —>

500 kg - 2400 kg
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*1) v zavislosti na specifikaci kolejnice



Maximalni dosah:
911 mm

‘r"ada LR Mate g@ Tjﬁ;mélninosnost:

N

Dostupné verze robotu:

Kratké rameno, 5 os,

LR Mate 200iD/4SH (2 integrované elektromagnetické ventily)

LR Mate 200iD/4S Kratké rameno,(2 integrované elektromagnetické ventily)

Kratké rameno, Cisté prostory, s mazanim vhodném pro styk
LR Mate 200iD/4SC s potravinami (2 integrované elektromagnetické ventily), bila
epoxidova barva

LR Mate 200iD/7H 5 0s, [2" integrované elektromagnetické ventily)

Cisté prostory, s mazanim vhodném pro styk s potravinami

LR Mate 200:D/7C (2" integrované elektromagnetické ventily), bild epoxidova barva

LR Mate 200iD/7WP Odolny vici myti

LR Mate 200D Standardni model, (2 integrované elektromagnetické ventily)

LR Mate 200iD/7L Dlouhé rameno, (2" integrované elektromagnetické ventily)

Dlouhé rameno, Cisté prostory, s mazanim vhodném pro styk
LR Mate 200iD/7LC s potravinami [2" integrované elektromagnetické ventily) bila
epoxidova barva

. , * . , . , .
LR Mate 200iD LR Mate 200iD/14L Dlouhé rameno, (2 integrované elektromagnetické ventily)
A |
Robot Ridici jednotka = Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) *12 Trida kryti IP
) 8 3 o
Ve T lelbinet I:Aoas)::cr;?l:; Dosah % g € Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ Jé Moment/ >§ % — Zapésti &
N e 5 . e (mm) 3 e hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ @ E Standard | rameno J3
N FU = L N E E8=

Rada 5 Ty o @ 8353 8 3 3 Py g 2 (kg) N2 B’ I J6 N 2B U U5 36 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?] INmAkgm?l  2£  iojopce  standard

& 838 Es 25 38 5 & s & g opce

r @ 0 oL 38 <% mS x

LRMate200 D 4SH e e - o e - - 4 550 5 +0.013** 19 360 230 | 402 240 720 - 460 460 520 560 1500 - 8.86/0.2 [ég;gggg] - 05 1P67 P67

LRMate200 D 45 e o - o e - - 4 550 6 +0.01% 2 360 230 | 402 380 240 720 460 460 520 540 560 900 8.86/0.2 8.86/0.2 4.9/0.067 05 P67 P67

LRMate200 D 45 e o - o e - - 4 550 6 +0.013** 2 360 230 | 402 380 236 720 460 460 520 560 560 900 8.86/0.2 8.86/0.2 4.9/0.067 05 1P67 1P67
LRMate200 D 7H o ©® - o ©® _ 7 717 5 £0018 2% 360 | 245 420 250 720 - 450 380 520 545 1500 - 16.6/0.47 [“505//%”1“56] . 05 IP67/IP69K 1P67/IP6IK

LRMate200 D 7C e e - o e - - 7 717 6 0018 % 360 245 | 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 1P67 1P67
LRMate200 D 7WP e o - - e - - 7 717 6 0018 25 360 245 | 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 0.5 IP47/IP&9K IP&7/IP6IK
LR Mate 200 iD o | o | -|o|le| - |- 7 7 6 +001% 25 360 245 | 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 IP67/IPEIK IP67/IP6IK
LRMate200 D 7. e o - o e - - 7 911 6 +0.01* 27 360 245 | 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 0.5 IP47/IP&K IP87/IP6IK

LRMate200 D 7.1C e e - o e - - 7 911 6 £0.018** 27 360 245 | 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 05 1P67 1P67
LRMate200 | iD 14L o | -|lole| - - 14 911 6 +0.01% 27 360 245 | 430 380 250 720 120 61 58 400 | 240 400 31.0/0.66 31.0/0.66 13.4/0.30 0.5 IP87/IP6IK IP67/IP6IK

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici ( ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci * volitelné 3 elektromagnetické ventily *12 pouze pro LR Mate 200iD/14L: Max. linearni rychlost 500 mm/sec ~ **Na zaklad& 1S09283



Roboticke reseni pro skoly

Robotické odborné znalosti
pro skoly a univerzity

Vsechny zakladni dovednosti obsazené v jednom balicku.

Navrzeno se studenty v mysli, umoziuje mladym lidem ziskat
zkusenosti z prvni ruky s programovanim a provozem Spickovych
primyslovych robotd. Obsah balicku je vysoce relevantni se
soucasnymi modernimi tovarnimi aplikacemi a obsahuje vse
potrebné pro Ucely vyuky.




Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
rada M-10 %6 ) na zapésti: 16 kg

2028 mm
' [}
Dostupne verze robotu:
, T ,
) Dlouhé rameno, duté zapésti/prichozi
M-10iD/8L )
zakladna
, , v s o ,
) Dlouhé rameno s dutym zapéstim/prichozi
M-10iD/10L ,
zakladna
. T ;s
M-10iD/12 Duté zapésti/prichozi zakladna
M-10iD/16S Kratké rameno, duté zapésti
M-10iD/12
N
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
] o ° 3 g
Lerze [[vpliabioet r':/zl)as)::c:rzl:al Dosah % jf, —  Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g % = Zapésti &
. o 5 . ] (mm) 3 <) g hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ @ E Standard rameno J3
= 4 — — — et o3 —
Rada E Typ g g glg gg 2 B E (kg) g % (kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jé N J2 J3 Jb J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 )% i e e
(2 S bR B s ) & opce
x @xd OX OX =X <X m< <
M-10 D 8L e| - | -|o el 8 082 4 Lo 180 oo 2 45 380360 a0 210 210 220 | 430 450 720 16.1/0.63 16.1/0.63 5.9/0.061 > 1R
M-10 iD 10L . - - o . o 10 1636 6 +0.03** 150 340(370) 235 455 380 360 900 260 240 260 430 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 1 IP54/IP65 P67
M-10 iD 12 . - - o . o 12 1441 6 +£0.02** 145 340(370) 235 455 380 360 900 260 240 260 430 450 720 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 1 IP54/IP65 P67
M-10 iD | 16S ° - - o ° o 16 1103 6 +0.02*%* 140 340(370) 235 340 380 360 900 290 270 270 430 450 730 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 1 IP54 /IP65 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283 ***s mazanim vhodném pro styk s potravinami
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Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
rada M-20 56 ) na zapésti: 35 kg 2272 mm

Dostupné verze robotu:

Dlouhé rameno, duté zapésti/prichozi

. M-20iD/12L .
g — zakladna

Standardni model

- M-20iB/25 . , L, .
(2 integrované elektromagnetické ventily)
. . i v .1 o ;.
M-20iD/25 Duté zapésti/prichozi zakladna
. Cisté prostory, mazivo vhodném pro il
M-20iB/25C h R, . ,
styk s potravinami, bila epoxidova barva
M-20iB/35S Kratké rameno
. Vysoka setrvacnost, duté zapésti/
M-20iD/35 )
zakladna
M-20iD/12L
Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
) L o 3 -
Ve 1D Lt ::;as):g;l:al Dosah % g — Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ E % — Zapésti &
. @ 5 . A (mm) 3 o g hmotnost Setrva¢nost Setrva¢nost Setrvacnost =] E Standard rameno J3
N elEn| | | = 3z E E£3=x
Rada 5 2 @ ég AR T e s 2 (kg) a J2 1B N 2 13 U U5 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgmd) 2 £ lojopce  standard
9 E5 @85 £5 B & a 8
M20 D 12l & oz SS 88 28 48 43 272 € +Bo3 250 30(370) 260 475 | 400 360 900 210 210 265 420 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 & opce
M-20 B 25 e e - - o e o 25 1853 6 +0.02** 210 340(360) 240 303 400 290 540 205 205 260 415 | 415 | 880 51/2.2 51/2.2 31/1.2 1 1P67 1P67
M-20 iD 25 o | - | -|o|e]o 25 1831 6 +0.02%* 250 340(370) 260 458 | 400 280(360) 540(900) 210 210 265 = 420 = 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/12 1 IP54/IP65 P67
M-20 B 25 e e - - o e o 25 1853 6 £0.023* 210 360(360) 240 303 400 290 540 205 205 260 415 | 415 | 880 51/2.2 51/2.2 31/12 1 1P67 1P67
M-20 B 355 o | -|-|-]e]|o 35 1445 6 £0.02+ 205  360(360) 240 3015 400 260 540 205 205 260 415 | 415 | 880 51/2.2 51/2.2 31/1.2 1 1P67 1P67
M-20 iD 35 o | -|-|o| e o 35 1831 6 £0.03* 250 340(370) 260 458 400 280(360) 540(900) 180 180 200 350 = 350 | 400 110.0/4.0 110.0/4.0 60.0/15 1 IP54/IP65 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *1) v zavislosti na specifi kaci kolejnice  **Na zakladé 1509283 ***s mazanim vhodném pro styk s potravinami

1"



Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
rada M-710 %6 ) na zapésti: 70 kg

3123 mm
4 o
Dostupne verze robotu:
.
M-710iC/12L, /20L Dlouhé rameno
M-710iC/20M, /45M Vysoky moment setrvacnosti
M-710iC/50S Kratké rameno
M-710iC/50H 5o0s
M-710iC/50, /70 Standardni model
M-710iC/50E Offset zapésti
M-710iC/50T, /70T Zavésny
M-710iC/50
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
f P ° 3 L
LCIZS Lypabinct r’:lz):g;?l:; Dosah % j; £ Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ E % - Zapésti &
. o 5 . Sapeeti (mm) 3 S hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ @ 2 Standard rameno J3
o 4 = 4 - —— - o = =1 -
Rada k Typ g g ) g.g 2% w.g E E (kg) g £ (kg) N J2 J3 J4 J5 J6 a J2 J3 J4 J5 Jé (Nm/kgm2) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 % Wefkpee  SEmik
g =8 58 22 58|,.5(.5 s & & opce
x @@ OX OX =X <X m< <
M-710 iC  12L . . = = o . o 12 3123 6 +0.09** 540 360 225 434 400 380 720 180 180 180 400 430 630 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC  20L o o - - o . o 20 3110 6 +0.06** 540 360 225 432 400 280 900 175 175 180 350 360 600 39.2/0.88 39.2/0.88 19.6/0.25 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC 20M o o - - o . o 20 2582 6 +0.06** 530 360 225 435 400 280 900 175 175 180 350 360 600 39.2/0.88 39.2/0.88 19.6/0.25 25 IP54/IP67 IP67
M-710 iC  45M . . = = o . o 45 2606 6 £0.06** 570 360 225 440 800 250 800 180 180 180 250 250 360 206/28 206/28 127/20 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC 505 o . - - o . o 50 1359 6 +0.04** 545 360 169 376 720 250 720 175 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC 50T o ° - - o . o 50 1900°10 6 +0.07 410 *1) 261 491 720 250 720 *1) 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 25 IP54/1P67 1P67
M-710 iC  50H . . = = o . o 50 2003 5 +0.15 540 360 225 440 234 720 - 175 175 175 175 720 - 150/6.3 68/2.5 - 25 IP54/1P67 P67
M-710 iC 50 o ° o o o . o 50 2050 6 £0.03** 560 360 225 440 720 250 720 175 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC~ 50E o o - - o ) o 50 2050 @ 6 +0.07 560 360 225 440 720 380 720 175 175 175 250 240 340 206/28 176/10.8 98/3.3 25 IP54 IP67
M-710 iC 70T ° . = = o . o 70 19001 6 +0.07 410 *1) 261 491 720 250 720 *1) 120 120 225 225 225 294/28 294/28 147/1 25 IP54/IP67 P67
M-710 iC 70 ° ° o . o 70 2050 6 £0.04** 560 360 225 440 720 250 720 160 120 120 225 225 225 294/28 294/28 147/11 25 IP54/IP67 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *1) v zavislosti na specifi kaci kolejnice  **Na zakladé 1509283
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Maximalni dosah:
3143 mm

v Maximalni nosnost
rada M-410 %o na zapésti: 700 kg
N

Dostupné verze robotu:

. 5 0s, inline zapésti pro jesté vyssi zatézové
M-410iB/140H ' PESt pro Jeste vy
momenty
M-410iB/700 Duté zapésti
M-410iC/110 inline zapésti pro jesté vyssi zatéZové momenty
M-410iC/185, /315, /500 Duté zapésti
M-410iC/185
N
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
h o ° 3 P
perze yplksbinet mas)::lil:; Dosah % g —  Mechanicka J4& Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ mg; :x:j = Zapésti &
. @ 5 . A (mm) 3 o E hmotnost Setrva¢nost Setrva¢nost Setrva¢nost ES E Standard rameno J3
N el En | o] | e 3 E S Q=
Rala 5 W o o 8353 3 3 B “ho g £ (kg) S U5 e Uz 5 U6 (Nmkgmd)  Nmkomd)  Nmkom®d  Z2E T lojopee  standard
ol e R e e = e s & g8 opce
x ca 0f of 582 <82 ol x
M-410 iB  140H ° 3 - - - o o 140 2850 5 +0.2 1200 360 155 12 20 720 - 140 15 135 135 420 - 147 53 - 3 P54 P54
M-410 iC 110 o - - - . o 110 2403 | 4 +0.5 1030 370 125 140 720 - - 145 130 140 420 - - 53 - - 3 P54 P54
M-410 iC 185 o o - - - . o 185 3143 4 +0.5 1600 (1330) 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3 P54 P54
M-410 iC 315 o o - - - 3 o 315 3143 4 +05 1600 (1330) 360 144 136 720 - - 90 100 110 195 - - 155 - - 3 P54 P54
M-410 iC 500 3 o - - - o o 500 3143 4 +05 2410(1910) 370 144 136 720 - - 85 85 85 200 - - 250 - - 3 P54 P54
M-410 iB 700 ° o - - - . o 700 3143 4 +0.5 2700 360 144 136 540 - - 60 60 60 120 - - 490 - - 3 P54 P54
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci
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Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
rada M-800 56 ) na )z(:é\péstl'l: 60 kg

2040 mm
' o
Dostupne verze robotu:
.
M-800iA/60 Model s vysokou tuhosti
M-800iA/60
~
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
f o ° 3 2
Lerze [LYplEabicet rl:l)asﬂgn;l:al Dosah % g e Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g g — Zapésti &
. @ 5 . A (mm) 3 Qe hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost =] E Standard rameno J3
o = B =] =] = 3 E S o X
Rada ko] Typ g g gg gg 2 E (kg) ‘E 2 (kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jé N J2 J3 Jb J5 J6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 % i e
S skl E= | 2alsa| B = s S & opce
x xa of of =L <8 ol <
M-800 iA 60 = . = = = . o 60 2040 6 £0.03** 820 370 225 340 720 250 720 150 150 150 260 260 400 210/30 210/30 130/20 25 = =
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici [ ) s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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Maximalni dosah:

4 Maximalni nosnost
rada M-900 %6 ) na zapésti: 700 kg

3704 mm
' o
Dostupne verze robotu:
M-900:iB/280 Model s vysokou tuhosti
M-900iB/360, /700 Standardn{ model
M-900iB/280L, /330L, /400L  Dlouhé rameno
M-900iB/700
~
Robot Ridici jednotka > . Rozsah pohybu (°) MaximaLlni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
. . ° 8 -
etz [lyplkabinet rl:llli::g:l:; Dosah % g —  Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g % - Zapésti &
. o 5 = i (mm) 3 [ E hmotnost Setrvac¢nost Setrvac¢nost Setrvacnost £ @ § Standard rameno J3
Rada E Typ 2 @ g.‘qg‘, g‘qE‘, NE E E (kg) g _?U - (kg) J1 J2 J3 Ja J5 Jé N J2 J3 Jb J5 Jb (Nm/kgm?) [Nm/kgm?) [Nm/kgm?) ::E_ % telofopce | standard
2 [B2l55 |55 (55|.58| .5 s & & opce
xr xd OX OX =X gx mx <
M-900 iB 280 . . - - - . o 280 2655 6 +0.1** 1700 370 151 224 720 250 720 110 105 100 110 110 180 | 1960/260 (460)  1960/260 (460) = 1050/160 (360) 3 IP54 /IP56 P67
M-900 iB  280L o o - - - 3 o 280 3103 6 +0.1*%* 1600 370 151 224 720 250 720 110 105 100 125 125 205 1700/215 (340) | 1700/215 (340) 950/140 (260) 3 IP54 /IP56 P67
M-900 iB  330L ° - - - o o 330 3203 6 + 0.1+ 1780 370 151 164 720 250 720 100 85 85 90 85 165 2205/340 2205/340 1200/220 3] IP54 /IP56 P67
M-900 iB 360 o - - - . o 360 2655 | 6 +0.1%* 1540 370 151 224 720 250 720 110 105 100 110 110 180 1960/260 (460) | 1960/260 (460) = 1050/160 (360) 3 IP54 /IP56 P67
M-900 iB  400L 3 o - - - - 3 400 3704 6 +0.1*%* 3150 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 3400/1098 3400/1098 1725/444 B IP54 /IP56 P67
M-900 iB 700 ° - - - - o 700 2832 6 + 0.1+ 2800 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 3400/1098 3400/1098 1725/444 5 IP54 /IP56 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') 's hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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rada M-2000

M-2000iA/1700L

Robot

Rada Typ

Verze

M-2000 iA - 900L
M-2000 iA 1200

M-2000 iA | 1700L

M-2000 iA 2300

16

R-30iB
R-30iB
Compact
kabinet
Open air
kabinet
Mate
kabinet
A-
kabinet
kabinet

Plus

nosnost na Dosah
(mm)

4683
3734
4683
3734

ie

Maximalni nosnost
na zapésti: 2300 kg

Dostupné verze robotu:

M-2000:A/900L, /1700L

Dlouhé rameno

M-2000:A/1200, /2300

Standardni model

Kontrolované osy

o o o o

Opakovatelnost
(mm)

+0.27**
+0.18**
+0.27**
+0.18**

Mechanicka
hmotnost

(kg)

9600
8600
12500
11000

330
330
330
330

J2

160
160
160
160

J3

165
165
165
165

Rozsah pohybu (°)

J4

720
720
720
720

J5

240
240
240
240

Jé

720
720
720
720

J1

45
45
20
20

J4

50
50
18
18

@ standard

Maximalni rychlost (°/s)

J5

O na vyzadani

Maximalni dosah:
4683 mm

Jé

70
70
40
40

J4 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm?)

14700/2989
14700/2989
29400/7500
29400/7500

- neni k dispozici

J5 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm?)

14700/2989
14700/2989
29400/7500
29400/7500

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

J6 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm?)

4900/2195
4900/2195
8820/5500
8820/5500

umérna

Pri

Trida kryti IP

2

[=2

[

5 = Zapésti &
8 X  Standard rameno J3
Cg télo/opce  standard
& opce

8 IP54/1P56 P67

8 IP54/1P56 P67

8 IP54/1P56 P67

8 IP54/IP56 P67

**Na zakladé 1509283



Maximalni dosah:

Fada R-1000 B ) na sipast- 120k

2230 mm
' ]
Dostupne verze robotu:
R-1000iA/80H 5o0s
R-1000:A/80F, /100F Standardni model
R-1000iA/120F-7B 7 0s
R-1000iA/130F 6o0s
R-1000/A
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) © Trida kryti IP
. ) 3 £
Vi Typ ki t imalni . ‘o g
erze yplksbine rl:las)l(':g:t‘l:; Dosah % %.j € Mechanicka J4Moment/  J5Moment/ = Jé Moment/ § % — Zapésti &
. @ 5 ° e {mm) 3 [ES hmotnost Setrvacnost = Setrvacnost = Setrvacnost £ @ E Standard |ramenc3
N o En| e =] = £ s 2=
Rada ki Typ o @ 8% guc) . 3 3 3 (ko) g _;(C; (kg) I J2 J3 J4 J5 J6 J7 J J2 J3 J4 J5 J6 J7 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 % By e o
5 BgEE g8 3s 5 2 s & : opce
c a2 02 02 =2 <8 ol x
R-1000 iA  80H . - - o ° o 80 2230 5 +0.03* 610 360 245 215 20 720 - - 185 180 180 180 500 - - -/48 -/25 - 25 IP54/IP55 P67
R-1000 iA  80F . - - o . o 80 2230 6 +0.03** 620 360 245 360 720 250 720 - 170 140 160 230 230 350 - 380/30 380/30 200/20 25 IP54 /IP56 P67
R-1000 /A 100F . - - o . o 100 2230 6 +0.03** 665 360 245 360 720 250 720 - 130 110 120 170 170 250 - 690/57 690/57 260/32 2.5 IP54 /IP56 P67
R-1000 A 120F-7B o - - o . o 120 2230 7 +0.03** 790 360 200 385 720 250 720 225 130 110 120 170 170 250 130 800/71 800/71 360/38 2.5 IP54 /IP56 P67
R-1000 iA  130F . - - o ° o 130 2230 6 +0.03* 675 360 245 360 720 250 720 - 130 110 120 170 170 250 - 800/71 800/71 360/38 3 IP54 /IP56 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici () s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
I'ada R'ZOOO g@ na zapésti: 270 kg

3540 mm
Available robot versions:
R-2000iC/100P Podstavec pro montéz
R-2000iC/125L, /210L Dlouhé rameno
R-2000:D/165FH, /210FH Duté zapéstf
. 4 o
R-2000iC/220U MontaZ vzhlru nohama
R-2000iC/165F, /210F, 240F, /270F  Standardni model
R-2000iC/165R, /210R, /270R MontéZ do stojanu
R-2000iC/210WE Omyvatelny
o .
: il 5
R-20007D/210FH
N
Robot Ridici jednotka > . Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) © Trida kryti IP
. P ° 3 L
LCIZS LYpLabinct miﬁ:;?l:; Dosah % g £ Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ % % - Zapésti &
. o 5 . R (mm) 3 Qe hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost =} E Standard rameno J3
o = a4 — — — oLt =1 =
Rada k] Typ g g ) g.g 22 T (kg) ‘E £ (kg) N J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 Ja J5 Jbé (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) 2 % R e g e
% |88155|85|55|.5|.%8 s & & opce
x @O Ox Ox =X <x Mx <
R-2000 iC ~ 100P . = = = . o 100 3540 6  +0.05%* 1470 370 200 375 720 250 720 120 100 115 140 140 210 1000/227 1000/227 706/196 25 IP54 P67
R-2000 iD  100FH ° - - o . o 100 2605 6 +£0.05%* 1150 370 140 234 420 250 420 105 130 130 200 160 300 850/90 850/90 450/50 25 P54 P67
R-2000 iC  125L ° = = o . o 125 3100 6  +0.05** 1115 370 136 301 720 250 720 130 115 125 180 180 260 710/72 710/72 355/40 25 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  165F . - - o . o 165 2655 6 +0.05** 1090 370 136 312 720 250 720 130 115 125 180 180 260 940/120 940/120 490/100 25 IP54 /IP56 IP67
R-2000 iD  165FH o = = o . o 165 2605 6 £0.05** 1130 370 140 234 420 250 420 130 110 115 175 170 280 1000/122 1000/122 620/100 25 IP54 P67
R-2000 iC 165R . - - - ) o 165 3095 6 +£0.05** 1370 370 200 375 720 250 720 115 110 125 180 180 260 940/89 940/89 490/46 25 IP54 /IP56 IP67
R-2000 iC  210F . = = o . o 210 2655 6 £0.05** 1090 370 136 312 720 250 720 120 105 110 140 140 220 1360/225.4 1360/225.4 735/196 25 IP54 /IP56 P67
R-2000 iD  210FH . - - o . o 210 2605 6 +0.05** 1130 370 140 234 420 250 420 120 90 100 140 130 220 1380/228 1380/228 735/196 25 IP54 IP67
R-2000 iC  210L o = = = . o 210 3100 6  +0.05** 1350 370 136 301 720 250 720 105 90 85 120 120 200 1700/320 1700/320 900/230 25 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  210WE . - - - ) o 210 2450 6 £0.1%* 1180 330 141 318 720 250 720 95 85 95 120 120 190 1333/141.1 1333/141.1 706/78.4 3 1P67 P67
R-2000 iC  210R o = = = . o 210 3095 6 +0.05%* 1370 370 200 375 720 250 720 105 100 110 140 140 220 1360/147 1360/147 735/82 25 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC 220U . - - - ) o 220 2518 6 +0.05** 1020 370 136 312 720 250 720 120 85 110 140 140 220 1360/147 1360/147 735/82 3 IP54 P67
R-2000 iC  240F o - - o . o 240 2655 6 £0.05** 1090 370 136 312 720 250 720 115 90 105 130 130 210 1400/250 1400/250 800/200 3
R-2000 iC  270F . = = = . o 270 2655 6 £0.05** 1320 370 136 312 720 250 720 105 90 85 120 120 200 1730/320 1730/320 900/230 25 IP54 /IP56 P67
R-2000 iC  270R o - - - . o 270 3095 6 +0.05** 1590 370 200 375 720 250 720 105 85 85 120 120 200 1730/320 1730/320 900/230 3 P54 P67
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *1) v zavislosti na specifi kaci kolejnice  **Na zakladé 1509283
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g Maximalni nosnost
@ ) nazapésti: 35 kg

Maximalni dosah: ’

1813 mm
I o
Dostupne verze robotu:
CR-35iA Standardni model
CR-15iA Duté zapéstf
CR-14iA/L Dlouhé rameno
CR-7iA Standardni model
- . .
g CR-7iA/L Dlouhé rameno
J CR-4iA Standardni model
CRX-10iA Standardni model
CRX-10iA/L Dlouhé rameno
CRX-10iA/L
Robot Ridici jednotka P Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) = ° Trida kryti IP
' L ° 3 3> w 2
ez [Lyglkabiict rl:’las)l:c:l?l:; Dosah % g —  Mechanicka £ E J4Moment/  J5Moment/  Jé Moment/ )g % = Zapésti &
. o 2 5 ° el (mm) 3 [ E hmotnost < = Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ E Standard rameno J3
N 3 o2 | Ben | o= = e 3 E < S ax
Rata  § W o o & 8353 3 3 3 P I (kg) Ao o5 2l s 6 TR mkgmd INmkgmd) (Nmikem® £ ijopce  standard
sl & (Bl aclnal, ol o s S ig & opce
x e = oL of =L <8 ol . =
CR-35 iA ° ° = = = ° o 35 1813 6 +0.03** 990 370 165 258 400 220 900 750 U7 110/4 110/4 60.0/1.5 1 IP54 P67
CR-15 iA o - - - - o - 15 1441 6 +£0.02%* 255 340 180 305 380 280 900 800/150014) 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 1 IP54 IP67
CR-14 iA L . . - - 14 9110180 ¢ £0.01%* 55 340 166 383 380 240 720 500 (*1¢) 31.0/0.66 31.0/0.66 13.4/0.30 0.5 IP67 1P67
CR-7 iA L ° ° = = o . = = 7 91 6 +0.01%* 55 340 166 383 380 240 720 1000 (7 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 0.5 IP67 P67
CR-7 iA o ° = = o o = = 7 77 6 +0.01** 53 340 166 373 380 240 720 1000 (7 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 0.5 P67 P67
CR-4 iA o o - - o o - - 4 550 6 +0.01** 48 340 150 354 380 200 720 1000 (7 8.86/02 8.86/02 4.9/0.067 0.5 P67 IP67
CRX iA 10 . ] - - - - - 10 1249 6 +0.05%* 40 380 360 570 380 360 380 120 120 180 180 180 180 100007 34.8/1.28 26.0/0.90 11.0/0.30 0.5 IP67 P67
CRX A 10L ° ° = = = = = 10 1418 6 +0.05%* 40 360 360 540 380 360 380 120 120 180 180 180 180 1000017 348/1.28 26.0/0.90 11.0/0.30 0.5 P67 P67
®standard  Onavyzadani - nenikdispozici  *7) Je nutné nastavit rychlost pohybu dle posouzeni rizika systému, ktery zvazuje moznost sevieni vzhledem k okolnimu prostredi. *14) Max. kartézska rychlost 800 mm / sec (1500 mm / sec., v pfipadé, kdyZ je monitorovana bezpeénost)

*15) 911 mm (uZiteéné zatiZeni < 12kg) - 820 mm (uZite¢né zatizeni >12kg) ~ *16) B&hem pohybd na kratké vzdalenosti nemusi rychlost dosdhnout maximalni uvedené hodnoty ~ *17) 2000 mm/s ve vysokorychlostnim rezimu **Na zékladé 1509283
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NAJDETE SI SVUJ
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20
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rada M-1

M-1iA/0.5A
Y

Robot

“ &
Rada S
2

M-1 iA
M-1 iA
M-1 iA
M-1 iA
M-1 iA
M-1 iA

Typ

H
0.55
0.5A
THL

0.55L
0.5AL

Verze
(el
G 33
[2 4 o
. .
. .
. .
. .
. .
. .

Ridici jednotka

Typ kabinet Maximalni
nosnost na Dosah
Se 5w w = o zapesti (mm)
8c cc gc| £| £ lkg)
g a g_.ca w2 o o
S2 S8 58 <8
- e o] -] - 1 280
- . o - - 0.5 (1) 280
- ) o - - 0.5 (1) 280
- ° o - - 1 420
- o o - - 0.5 (1) 420
- . o - - 0.5 (1) 420

He

Dostupné verze robotu:

Maximalni nosnost
na zapésti: 1kg

420 mm

M-1iA/1H 3 osy
M-1iA/0.5S 4 osy
M-1iA/0.5A 60s
M-1iA/THL 3 osy, Dlouhé rameno
M-1iA/0.55L 4 osy, Dlouhé rameno
M-1iA/0.5AL 6 os, Dlouhé rameno
P Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s)
o 3
% E, _ Mechanicka
3 [ E hmotnost
s 8= (kg) 1 12 J3 J4 J5 J6 a 12 13 J4
§ &
3 £0.02 182 280 x 100 ('3 - - - - - - -
4 £0.02 2002 280100 (*3) 720 - - - - - 3000
6 002 2302 9280100 (*3) 720 300 720 - - - 1440
3 +0.03 2102 9420150 (*3) - - - - - - -
4 £0.03 2302 9 420 x 150 ('3 720 - - - - - 3000
6 +0.03 262 0420150 (*3) 720 | 300 720 - - - 1440
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici ( )'s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

J5

1440

1440

Maximalni dosah:

J& Moment/
Setrvacnost
J6 (Nm/kgm?)

1440

1440

*2) s podstavcem

J6 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm?)

J5 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm?)

*4)
*4]
*4)
*4)
*4)
*A]

*3) @ v mm x vySka v mm

° Trida kryti IP
o8
56 = Zapésti &
£ 8X Standard rameno J3
T ’% télo/opce  standard
& opce
0.2 1P20 1P20
0.2 1P20 1P20
0.2 1P20 1P20
0.2 1P20 1P20
0.2 1P20 1P20
0.2 1P20 1P20

*4) odkazuji k diagramu zatizeni zapésti
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Maximalni dosah:

v Maximalni nosnost
rada M-Z g@ na zapésti: 6 kg

1130 mm
4 o
Dostupne verze robotu:
M-2iA/3S 4 osy, duté zapésti
M-2iA/3SL 4 osy, dlouhé rameno, duté zapésti
M-2iA/3A 6 0s, inline zapésti pro jeste vySsi zatéZové momenty
M-2iA/3AL 6 0s, inline zapésti pro jesté vyssi zatéZové momenty
M-2iA/6H 3 osy, duté zapésti
M-2iA/6HL 3 osy, dlouhé rameno, duté zapésti
M-2iA/3S
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
) N o 3 =l
Verze Typ kabinet Maximalni o < . 2
. nosnost na  Dosah § g Mhechanlcka JSA Monjent/ JSS Mon:\ent/ Jsé Mon:\eni/ mE) % = Zapésti &
v N T e " " " Zépésti mm] 2 SE motnost " 12 B M 5 16 " 12 1 n 5 n etrvacnozst etrvacnozst etrvacnozst ﬂg 8 X Standard rameno J3
Rada o Typ 2 @ g9/55 T & I (kg) 2 = (kg) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) = % télo/opce  standard
® 83 Es 25 35 5 & s & & opce
x e oL of =8 <8 ol x
M-2 iA 3S ° ° - ° o o - 3] 800 4 +0.1 120 800300 ("3 720 - - - - - 3500 - - *4) 2.5 IP67/1P69K IP69K
M-2 iA 3A ° ° - ° o o - 3] 800 6 +0.1 140 800 x 300 (*3) 720 300 720 - - - 1700 =~ 1700 1700 *4) 25 IP67/1P69K IP69K
M-2 iA 3SL o o - . o o - 3 1130 4 +0.1 120 31130 x 400 ("3 720 - - - - - 3500 - - *4) 25 1P67/1P69K IP69K
M-2 iA 3AL ° ° = L) o o = 3 130 6 +0.1 140 31130 x 400 [*3) 720 300 720 - - - 1700 1700 1700 *4) 25 1P67/1P69K IP69K
M-2 iA 6H 3 . - . o o - 6 800 3 +0.1 115 800300 ("3 - - - - - = B - - *4) 2.5 IP67/1P69K IP69K
M-2 iA | 6HL ° ° - . o o - 6 130 3 +0.1 115 #1130 x 400 [*3) - - - - - - - - - *4) 25 IP67/1P69K IP69K
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *3) @ v mm x vy$ka v mm *4) odkazuji k diagramu zatizeni zapésti
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M-3iA/6S
Robot
Verze
“ I
Rada 5 Typ @ | e
> S S
DD
[24 o
M-3 A 6S . .
M-3 A 6A . .
M-3 A 12H o °

Plus
Open air
kabinet
Mate
kabinet
A-
kabinet
B-
kabinet

o

Dosah
(mm)

1350
1350
1350

ie

Dostupné verze robotu:

Maximalni nosnost Maximalni dosah:

na zapésti: 12 kg

4 osy, duté zapésti

6 0s, inline zapésti pro jesté vyssi zatéZové momenty

3 osy, duté zapésti

M-3iA/65
M-3iA/6A
M-3iA/12H
s -
o 3
0 c -
S <= Mechanicka
3 o g hmotnost
° 2= (kg)
=4 ©
g S
+0.1 160
+0.1 175
3 +0.1 155

Rozsah pohybu (°)

J1 J2 J3 J4

1350 x 500 ("3 720
#1350 x 500 ("3 720
#1350 x 500 ("3 -

@ standard

MaximaLlni rychlost (°/s)

*3) @ v mm x vyska v mm

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

Trida kryti IP
.2
© 2
5 = Zapésti &
58X Standard ramenoJ3
T5 t&lo/opce  standard
& opce
2.5 P67 P67
2.5 P67 P67
2.5 P67 P67

*4) odkazuji k diagramu zatizeni zapésti

23



rada DR-3

DR-3iB/8L
Robot
Verze
N I
Rada 5 Typ o I
> SRl
D 9=
x oo
DR-3 iB 8L .

24

Ridici jednotka

Compact
kabinet

Open air

Typ kabinet

kabinet
Mate

kabinet

kabinet
B-

A-

kabinet

Maximalni
nosnost na Dosah
z4pésti (mm)
(kg)
8 1600

Maximalni dosah:
1600 mm

Maximalni nosnost
na zapésti: 8 kg

ie

Dostupné verze robotu:

4osy, dlouhé rameno, duté zapésti

DR-3iB/8L bild epoxidova barva
pokoveny typ

> - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s)

1]
w| £ .
c < € Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
§ e c hmotnost Setrva¢nost Setrvaénost Setrva¢nost
s 8= (kg) N2 B’ M U5 J6 N 2 3 Uk U5 36 (Nmkgmd  (Nm/kgmd  (Nm/kgm?)
5§ &
4 £0.03** 1y0 #1600 x 500 "3 720 - - 10000 2000 - - --/02 *4)

e standard o navyzadani - nenik dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *3) @ v mm x vyka v mm

Trida kryti IP
.9
2
0 g
56 = Zapésti &
g 8 X  Standard rameno J3
a Cg télo/opce  standard
& opce
25 IP69K IP69K

*4) odkazuji k diagramu zatiZeni zapésti



Maximalni dosah:

SCARA Roboty L) Wil

900 mm
v ' - -]
Mozne varianty robotu:
SR-3iA 4 osy, dutd osa Z
SR-3iA/H 3 osy, dutd osa Z
SR-6iA 4 osy, dutd osa Z
SR-6iA/H 3 osy, dutd osa Z
SR-12iA 4 osy, duta osa Z/ volitelné bily typ IP65
SR-3iA
Robot Ridici jednotka > = Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) © Trida kryti IP
o 2 2
Vi Typ kabinet imalni . « 2
erze YPLEHTIG n'vlfsxn'gfl:; Dosah § S  Mechanicks J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ Maximalni £ £ _ Zapasti &
N o 5 . Japdsti (mm) 3 e e hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost tlatnasila € @ E Standard |rameno J3
Rada E Typ @ o gé -EE 0,§ é h;) [ig] g %— (kg) I J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 Ja J5 Jé (Nm/kgm?) | (Nm/kgm?)  (Nm/kgm?) (N) "E %— BBy e Ko
RN : & 2 opee
x o G2 68 58 <8 o x
+0.0101,J2) 200 1800
SR-3 iA ° . - - - - 3 400 4 £001 (J3) 19 284 290 mm * 1400 - - 720 780 mm/s 3000 - - --/0.06 - - 150 0.25 1P20 1P20
+0.004° (J4)
. +0.011,J2) 200 1800
SR-3 iA H ° ° = = = - 3 400 3 £001 03) 17 284 290 mm * - - - 720 780 mm/s - - - - - - 150 0.25 1P20 IP20
+0.0101,J2) 210 2000
SR-6 iA o o - - - - 6 650 4 £001 (J3) 30 296 300 mm * 1400 - - 440 700 mm/s 2500 - - --/0.12 - - 200 0.35 1P20 1P20
+0.004° (J4)
SR-6 A H W e |- - - - 6 650 | 3 00ILIA o 29 300 20, . - - a0 700 2000 - - - - - 200 0.35 P20 P20
£001  (J3) mm mm/s
+0.015(J1, J2) 450 mm 2800
SR-12 iA o o - - - - 12 900 4 £001 (J3) 53 290 290  optional 1400 - - 440 510 / 2500 - - --/0.30 - - 250 0.5 IP20/1P65 P20/ IP65
+0,005° (J4) 300 mm mm/s
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  * z osa
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NAJDETE SI SVUJ
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1500

NOSNOST [kg] —>
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1800

1900
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@
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PALETIZACNI ROBOT

R-1000iA 80H

¢
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2300
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¢
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@
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M-410iB 140H

2900

3000

3100
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@
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Paletizacni roboty

Dostupné verze robotu:

5o0s, inline zapésti
M-710iC/50H pro jesté vyssi
zatézové momenty

5 0s, inline zapésti
R-1000iA/80H pro jesté vyssi
zatézové momenty

inline zapésti pro jesté

. M-410iC/110 vySSi zatézové
M-710iC/50H / y
() momenty
55?) '
8 5 0s, inline zapésti
= 44 — 7 . S v, v Vv
{ > e M-410iB/140H pro jesté vyssi
:‘" ? zatéZové momenty
] I
’ . P
. M-410iB/700 Duté zapésti
M-410iC/185, /315, /500 Duté zapésti
R-1000:A/80H .
rada M-410
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) MaximaLni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
1} 2
Verze Typ kabinet Maximalni a| £ . o B
nosnost na | Dosah | S SE Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ JoMoment/ | £ & Zapésti &
. e 5 . e (mml 3 e c hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ @ E Standard | rameno J3
[ e - — — o = =} —
Rada  § W o o B3 FE B B B po g 3 (kg) S U5 e Uz 5 U6 (Nmkgmd)  Nmkomd)  Nmkom®d  Z2E T lojopee  standard
ol e R e e = e s 5 g opce
x oxa 0oL of =8 <8 ol x
M-710 iC ~ 50H ° ° - - o o o 50 2003 5 +0.15 540 360 225 440 234 720 - 175 175 175 175 720 - 150/6.3 68/2.5 - 2.5 IP54/1P67 P67
R-1000 iA 80H o o - - o o o 80 2230 5  +0.03* 610 360 245 215 20 720 - 185 180 180 180 500 - -/48 -/25 - 2.5 IP54 /IP56 P67
M-410 iC 110 3 - - - o o 110 2403 | 4 +0.2 1030 370 125 140 720 - - 145 130 140 420 - - 53 - - 1 P54 P67
M-410 iB  140H o o - - ° o 140 2850 5 +0.2 1200 360 155 112 20 720 - 140 15 135 135 420 - 147 53 - 3 P54 P54
M-410 iC 185 o o - - - 3 o 185 3143 4 +0.5 1600(1330) 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3 P54 P54
M-410 iC 315 o o - - - . o 315 3143 4 +0.5 1600(1330) 360 144 136 720 - - 90 100 110 195 - - 155 - - 3 P54 P54
M-410 iC 500 o o - - - o o 500 3143 4 +0.5 2410(1910) 370 144 136 720 - - 85 85 85 200 - - 250 - - 3 P54 P54
M-410 iB 700 ° ° - - - o o 700 3143 4 +05 2700 360 144 136 540 - - 60 60 60 120 - - 490 - - 3] P54 P54
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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NAJDETE SI SVUJ

Roboty pro obloukové svarovani a lakovani

WT

35

30

NOSNOST [kgl

16 @ARC Mate 100iD 165

13 ARC Mate 100iC 12 ARC-Mate 120iC12L M-

12 %
11 ARC Mate 100iC-12S

o = N W B~ O N ©

0 500 1000

28

ROBOT PRO OBLOUKOVE SVAROVANI

Zavésné roboty

ARC Mate 120iD 35 ?

Fada Arc Mate 50 . ... .. Strana 29

ARC Mate 120iD (1; -

N

ARC Mate 120iC M-710iC 20L Fada Arc Mate 100 .. ... Strana 29

NOSNOST [kgl

Fada Arc Mate120 ..... Strana 29

~

10iC-12L
ARC Mate 120iD 12L e

RC Mate 100iD

ARC Mate 100iD 10L ARC Mate 100:C 8L
ARC Mate 50D ARC Mate 50iD 7L

ARC Mate 100iD. 8L e
@ARC Mate 100;C 7L ¥

fadaM-710........... Strana 29

DOSAH [mm]l DOSAH [mm] >

2000 2500 3000 3500

*1) v zavislosti na specifikaci kolejnice



Roboty pro obloukové svarovani

‘ ' [}
0 Dostupne verze robotu:
-
ARC Mate 50iD Standardni model
ARC Mate 50iD/7L Dlouhé rameno
) Standardni model, duté zapésti/rameno, prachozi
ARC Mate 100:D )
zakladna
. Standardni model, duté zapésti/rameno,
ARC Mate 100iD/10L  ~ o oo P
prichozi zakladna
ARC Mate 100iD/8L  Dlouhé rameno, duté zapésti/rameno/ prichozi zakladna
rada ARC Mate 100 ARC Mate 100iD/16S  kratké rameno, duté zapésti/rameno
" ) Dlouhé rameno, duté zapésti/rameno/ prichozi
ARC Mate 120iD/12L <klad
zakladna
- - . , R ,
ARC Mate 120iD/35  Standardni model, duté zapésti/rameno/zékladna
rada ARC Mate 50 ARC Mate 120iD Duté zapésti/rameno/ prichoz zakladna
N
fada ARC Mate 120
| 4
Robot Ridici jednotka > = Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) © Trida kryti IP
) L o 3 >
Ve L/Rlabicet r’:tasﬂ[r:jl:; Dosah g g — | Mechanicka J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/ )g % — Zapésti &
N 9 5 . Japdsti (mm) 3 < E hmotnost Setrvacnost Setrvacnost Setrvacnost £ @ E Standard [rameno3
Rada E Typ @ o gé EE mé E E [ﬁg] e % — (kg) N J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 Jé (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) "E e = T e g
& §Y% Es ga 55 & =& 5 & 2 opce
x ca 02 08 52 <2 ol ~
ARC Mate 50  iD ° o - - 3 - - 7 717 6 +0.018** 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 0.5 IP67/IP6IK  1P67/IP69IK
ARC Mate 50 D 7L o o - - . - - 7 911 6 +0.018** 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15 0.5 IP67/IP69K  IP67/IP69K
ARC Mate 100  iD 8L o - - o 3 o 8 2032 6 +0.03** 180 340(370) 235 455 380 360 900 210 210 220 430 450 720 16.1/0.63 16.1/0.63 5.9/0.061 1 P54 P67
ARC Mate 100 iD 10L ° - - o ° o 10 1636 6 +0.03** 150 340(370) 235 455 380 360 900 260 240 260 430 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 1 P54 IP67
ARC Mate 100 D 16S . - - o o o 16 1103 6 +£0.02** 140 340(370) 235 340 380 360 900 290 270 270 430 450 730 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 1 P54 P67
ARC Mate 100 iD ° - - o . o 12 1441 6 £0.02*% 145 340(370) 235 455 380 360 900 260 240 260 430 450 720 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30 1 P54 IP67
ARC Mate 120 iD 12L o - - o 3 o 12 2272 6 +0.03** 250 340(370) 260 475 400 360 900 210 210 265 420 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17 1 P54 IP67
ARC Mate 120  iD 35 ° - - o o o 35) 1831 6 +£0.03** 250 340(370) 260 458 400  280(3¢60) | 540(900) 180 180 200 350 350 400 110.0/4.0 110.0/4.0 60.0/1.5 1 P54 P67
ARC Mate 120 iD ° - - o ° o 25 1831 6 +0.02** 250 340(370) 260 458 400  280(3¢0) | 540(900) 210 210 265 420 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/1.2 1 P54 P67
@ standard O na vyzadani - not neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  **Na zakladé 1509283
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Roboty pro obloukové svarovani

M-710iC/12L

~
w
M-710iC/20L
Robot
« &
Rada 5 Typ
>
M-710 iC 12L
M-710 iC  20L

30

Dostupné verze robotu:

Dlouhé rameno, duté zapésti/rameno

Dlouhé rameno

Maximalni rychlost (°/s)

nosnost na Dosah

Kontrolované osy
Opakovatelnost

R-30iB
R-30iB
Plus
Compact
kabinet
Open air
kabinet
Mate
kabinet
A-
kabinet
B-
kabinet

o

o~

J4 Moment/
Setrvacnost
(Nm/kgm?)

22.0/0.65
39.2/0.88

- not neni k dispozici

mérna
(kW)

Pri
spotieba energie

N
2]

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

Trida kryti IP

Zapésti &

Standard rameno J3

télo/opce  standard
opce
IP54/1P67 P67
IP54/1P67 P67

**Na zakladé 1509283



NAJDETE SI SVEHO LAKOVACiIHO ROBOTA

50
£350i/—\ 45
5o b
o
o fada Paint Mate 200 . . . . Strana 32
40
<
a
<
1)
o |
< -
L — !
; ‘
FadaP-40............ Strana 32
30
25
Pjé"A FadaP-50............ Strana 32
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P
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10 \P-50iB 10L ' : FadaP-250 ........... Strana 32
N
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L
. REACH Enym FadaP-350 ... ....... Strana 32
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Lakovaci roboty

4 [+]
Dostupne verze robotu:
Paint Mate 200iA Standardni model
Paint Mate 200iA/5L Dlouhé rameno
P-35iA Standardni model
P-40iA Standardni model
P-50iB/10L Dlouhé rameno
P-250iB/15 Standardni model
P-350iA/45 Standardni model
fada Paint Mate 200 fada P-40 rada P-50 ) ,
~ , P-1000:B Standardni model
rada P-250 rada P-350 P-35/P-1000
N 4
Robot Ridici jednotka > - Rozsah pohybu (°) Maximalni rychlost (°/s) ° Trida kryti IP
. P °© 8 )
Verze Typ kabinet Maximalni o < o ® g L.
. nosnost na Dosah § g Mhechanlcka JSA Monjent/ JSS Monjent/ Jsé Monjent/ £5 = Zapésti &
o N T, £ - - » Zépésti (mm) _g 2 E motnost P 9 3 m J5 3 " 12 1 M 5 o etrvacnozst etrvacnozst etrvacnozst g 82X Standard rameno J3
Rada k Typ 2 g gg|og| @ @ 9 (kg) £l 2 (kg) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) £ % télo/opce  standard
g |85 E= 22 52| =8| 8 s 8 ® opce
x @ Ox Ox 2Zx <x Mx <
Paint Mate 200 A o - - . - - 5 704 6 +0.2** 35 340 200 388 380 240 720 350 350 400 @ 450 @ 450 720 11.9/0.3 11.9/0.3 6.7/0.1 0.5 *5)
Paint Mate 200 A 5L o - - o - - 5 892 6 +0.03** 37 340 230 373 380 240 720 270 270 270 @ 450 @ 450 720 11.9/0.3 11.9/0.3 6.7/0.1 0.5 *5)
P-40 iA - o - - o - - 5 1300 6 +0.03** 110 360 255 395 380 240 720 220 190 240 450 @ 450 @ 720 11.9/0.3 11.9/0.3 6.7/0.1 0.8 *5)
P-50 iB 10L o - - o - - 10 1800 6 +0.2 ** 331 320 240 404 1080 1080 1080 140 140 160 375 430 545 43.35/1.954 36.86/1.413 4.90/0.025 0.8 *5)
P-250 iB 15 - o - - - o - 15 2800 6 x0.2** 530 360 280 330 1080 1080 1080 160 160 160 375 430 545 65.4/2.999 55.3/2.158 7.4/0.073 3.5 *5)
P-350 iB 45 . - - - o - 45 2606 | 6 +0.1** 590 360 225 440 800 @ 250 800 180 180 180 250 250 360 206 /28 206 /28 127/ 20 2.5 *5)
P-35 iA  Opener - - - - - o - 20 4318 5 +£0.05** 700 220 370 590 270 360 75 100 100 50 50 83 *5)
P-1000 iB - - - - - o - 15 2848 7 +0.05** 700 220 150 240 160 1440 1440 1440 125 125 120 120 200 200 200 3.5 *5)
@ standard O na vyzadani - neni k dispozici (') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *5) ATEX certifi kované kat. Il skupina 2Ga 2D **Na zakladé 1509283
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Kontroler R-30:/B Plus

. Mini Plus —————— : Mate Open Air kabinet
410 x 277 x 370 mm —i- - 370 x 200 x 350 mm

Compact kabinet
440 x 85 x 260 mm

Ridici jednotka R-30iB Plus je FANUC standardem pro
inteligentnéjsi produktivitu.

Klicem pro vykon robotd z hlediska doby cyklu, rychlosti, presnosti a spolehlivosti
je nova generace pokrocilych technologii a vylepsené, integrované hardwarové
funkce FANUC a vice nez 250 softwarovych funkci. ZvySena uzivatelska
privétivost, minimalni spotreba energie a maximalni produktivita maximalizuje
celkovou funkénost, spolehlivost a provozuschopnost. K dispozici jsou rézné
varianty kabinetd, které poskytuji flexibilni a cenové vyhodné feSeni.

¥, B-kabinet
#4740 x 1100 x 550 mm

Mate kabinet
470 x 400 x 322 mm

Vase vyhody:

¢ vykonnéjsi CPU a zakladni deska se zvySenou paméti

¢ kompaktni a stohovatelny design

e snadné ovladani pomoci inteligentniho zafizeni iPendant Touch

o flexibilni pripojeni diky Sirokému rozsahu fieldbus a bezpecnostni sbérnice

¢ pripraveno pro inteligentni funkce jako je iRvision, sensor sily, kontrola ruseni atd.
¢ snadna diagnostika systému pomoci integrované funkce iRDiagnostics

e optimalizovand energetickd Ucinnost a regenerace energie

e zkraceny cyklus zpracovani signalu

* nové kamerové rozhrani a zjednodudend konfigurace kabeld pro funkci vidéni
¢ vysokorychlostni sit a vykonné USB pro vyssi prenos dat a rychlejsi zalohovani
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iPendant Touch

Lehky a ergonomicky FANUC ;Pendant Touch s intuitivnim grafickym
uzivatelskym rozhranim poskytuje uZivatelsky privétivé programovani

jak pro programatory tak pro operatory na misté.

Vase vyhody:

e programovani a pokrocilé moznosti procesu s jednim uzivatelskym rozhranim
e zlepsSena ucinnost usnadnénim nastaveni a Gdrzby systému

* prizplsobeni uZivatelem definovanych obrazovek HTML

* snadné prizplsobeni uzivatelem definovanych obrazovek HTML

» zviditelnit neviditelné pomoci 4D grafiky pro vizualizaci nastaveni nastrojd a
ramd, bezpecnostnich zén a drahy robot

e vice informaci poskytovanych pomoci displeje s vice okny
» nastaveni / modifikace iRVision pres iPendant

* odpovida primyslovym bezpec¢nostnim normam

* iHMI se stejnym vzhledem u véech produktld FANUC

34



Tablet TP

S velkou dotykovou obrazovkou byl Tablet Teach Pendant navrzen pro intuitivni
programovani. Funkce drag & drop vam umozni snadno naprogramovat
aplikaci béhem nékolika minut.

Vase vyhody:

e v souladu s primyslovymi bezpec¢nostnimi normami (tlacitko nouzového
zastaveni, spina¢ umoznujici zménu polohy, odolnost proti narazdm, ochrana
proti prachu a vodé

e k dispozici dvé rozhrani:

Nové uzivatelské rozhrani UZivatelské rozhrani iPendant

Intuitivni rozhrani pro zac¢atecniky se ~ Stejné rozhrani iPendant Touch

zameérenim na jednoduché funkce vcetné Uplnych specifikaci zajistujici

pro snadné ovladani plynuly prechod z tradi¢niho
iPendantu na Tablet TP

e k dispozici je volitelny drzak a hak

Noveé uzivatelské rozhrani Uzivatelské rozhrani iPendant



ORIGINALNi FANUC INTELIGENTNI PRISLUSENSTVI A FUNKCE

INTELIGENCE

iRVision

Unikatni integrovany FANUC plug & play systém
vizualni detekce (2D,2"2D, 3D, 3D-Laser, 3D-Map)
- zlepsuje flexibilitu pri vybirani nahodnych
stacionarnich produktl. Podporuje také simulaéni
software ROBOGUIDE.

Force Sensors

Integrovany FANUC force sensor poskytuje ,touch
sense” - vysoce citlivou kontrolu sily pro montaze,
odjehlovani, lesténi a mnoho dalSich aplikaci.

POHYB

Integrovana externi osa

Plné integrované standardizované a komplexni
balicky externich os - az 72 os, pro snadné pouziti
v reseni externich os (roboticka kolejova jednotka,
manipulatory na zakazku, ...)

Funkce pro optimalizaci a zrychleni

trajektorie robotického ramene
Zlepsovani casu cyklu optimalizaci pohybu po draze s
vyuzitim senzoru pro kompenzaci vibraci nastroje.

36

iRPickTool (vizualni sledovani linky)

Rizeni fronty dild, kompletné integrovano do fidici jednotky

robota pro podporu sledovani linky na pohybujicich se
dopravnicich. Kombinace integrovaného FANUC iRVision
se sledovanim linky, pro vétsi flexibilitu pri vybéru
nahodnych produktd na pohybujicim se dopravniku.

3D Vision Sensor

Razné varianty integrovaného 3D vysokorychlostniho
systému detekce vidéni pro vychystavani, depaletizaci
a/nebo vizualni sledovani linky.

Multi-rameno
V pripadé sloZitych pohybl nebo pfi koordinaci
nékolika pohybd robota Fizené jedingym kontrolerem

Pohybové funkce

Vyhrazené pokyny a obrazovky s exkluzivnimi funkcemi
pro optimalizaci pohybu vaseho robota a zjednoduseni
programovani a nastaveni.

iRCalibration souprava

iRCalibration poskytuje rGzné servisni funkce
prostrednictvim funkénosti iRVision, zjednodusuje
ovladani robota, remastering, nastaveni UFrame a
UTool, Frame shifting a koordinované parové nastaveni
(pFesné a snadné nastaveni koordinovanych robotd a /
nebo polohovadel).

Inteligentni funkce

Vyhrazené funkce se zjednodusenymi pokyny,
rozhranimi, grafickymi uzivatelskymi obrazovkami a
exkluzivnimi funkcemi pro standardizaci a usnadnéni
programovani, nastaveni a provozu vaseho robota.

Polohovadla

Siroké $kala FANUC integrovanych polohovadel -
idealni reseni pro koordinované pohyby a manipulaci
s obrobky.

Hand Guidance

PFisluSenstvi pro ru¢ni navadéni umoziuje navedeni
robota do pozice zatlacenim na rukojet namontovanou
na zapésti robota. Mize byt vyuzito ke zvednuti a
preneseni obrobku a k jednoduchému programovani
robota.

=
<
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BEZPECNOST

Bezpecnost pohybu

Dual Check Safety (DCS) pro spolehlivou kontrolu
polohy a rychlosti robota v preddefinovanych
trojrozmérnych oblastech - vysSsi bezpecnost pro
obsluhu, stroje a periferie

ROZHRANI

Digitalni 1/0

Snadné rucni nastaveni pomoci digitalniho
komunikacniho rozhrani vstupu a vystupu mezi
robotem a ostatnimi perifernimi zarizenimi

KOMFORT

iPendant Touch

Barevny, s mozZnosti k internetu pripojeni iPendant
Touch pro jesSté snadnéjsi a rychlejsi programovani
pomoci piktogramd, ktery je navic nakladové Gsporny
diky pouziti dotykové obrazovky pro vlastni HMI
aplikace

Ochrana pri pohybu

Vysoce citliva detekce kolizi [HSCD) pro minimalni
skody v pripadé nehody a optimalizovanou dobu cyklu
a spotfebu energie po identifikaci uzitecného zatizeni

Shérnice

Rychlejsi rucni nastaveni pomoci Siroké skaly
standardl primyslovych sbérnic (Profibus, Modbus,
DeviceNet, Profinet, Ethernet ...)

ROBOGUIDE

Simulacni software pro offline programovani, snadné
nastaveni robotickych bunék a studie proveditelnosti s
obrovskou knihovnou simulacnich néstroja.

ZEPTEJTE SE VE SVE M{STN{ FANUC KANCELARI!

Bezpecnostni funkce

Specializované funkce s chytrymi instrukcemi,
rozhranimi, obrazovkami a exkluzivnimi funkcemi pro
zjednoduseni a standardizaci programovani, nastaveni
a provoz Vaseho robota. Snadné pripojeni pomoci
bezpeénostnich sbérnic (DeviceNet Safety,

EtherNet /IP Safety, PROFINET Safety). @

Funkce rozhrani

Specializované funkce s chytrymi instrukcemi,
rozhrani, obrazovky a exkluzivni funkce pro
zjednodusSeni a standardizaci programovani,
nastaveni a provoz Vaseho robota.

Aplikacni funkce

Specializované funkce s chytrymi instrukcemi,
rozhrani, obrazovky a exkluzivni funkce pro
zjednoduseni a standardizaci programovani,
nastaveni a provoz Vaseho robota.

%
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iRVision - umozZnujeme robotum vidét

iRVision je jedinecny plné integrovany detekcni systém firmy FANUC,
ktery umoznuje robotlm vidét a diky tomu Fidit vyrobni nastaveni rychlejsi,
chytrejsi a spolehlivéjsi cestou

2D vision
Detekce objektt
umisténé v jedné
vrstvé (X, Y, R)

38

2'/2D vision
Detekce objektd
umisténych ve dvou

a vice vrstvach
(X,Y,Z,R]

3D laser vision

Detekce objektl v
prostoru a pozici
laserovou projekci
(X,Y,Z,W,P,R]

3D Vision Sensor

Detekce objektt 3D
mapou (strukturovana
svételna projekce)

(X, Y, Z,W, P, R]

Jednoducha technologie plug and play

iRVision je plné integrovany, ktery nevyzaduje rozhrani k externimu
zarizeni nebo jakykoli dal$i hardware (jako jsou pocitace, monitory nebo
boc¢ni zafFizeni) pro nastaveni a provoz

Efektivni snadné pouziti
Reseni se nastavuje rychle diky prévodci, ktery provadi funkcemi krok po
kroku celou dobu. Vykonny nastroj pro vizualizaci je integrovan ve
standartnim iRVision balicku, podporujici libovolnou aplikaci na miru

Snadna simulace
Ve simulacnim softwaru jsou podporovany vSechny typy vidéni

iRPickTool

Detekce objektl za
chodu pri sledovani
dopravniku (X, Y, R).

K detekci lze pouzit
nejen kameru, ale také
3DV snimac.

iRVisionROBOGUIDE.

iRCalibration

iRCalibration

funkce zjednodusuijici
pocatecni nastaveni,
urychlujici celou
integraci

iRVision Weld

Tip Inspection /
iRTorchMate
Podporuje kontrolu
optického opotriebeni
a stavu zarizeni



Zero Downtime

VYROBENO PRO ZEFEKTIVNENI

ZDT suites

Spolec¢nost Fanuc vyvinula radu ZDT suites,
kterda mdze byt pouZita pro zjisténi stavu robota
monitorovanim a poskytovanim informaci jako napr.:

* data servopohonu a monitorovani opotrebeni krytu

* (daje o stavu redukce, motoru a brzdach

¢ (daje o toivém momentu osy motoru

* Udaje o datech servopohonu (nouzového zastaveni)
pres monitor

¢ servo hodiny a zakladni upominky na vyménu maziva

* pocitac kilometrd (vzdalenosti pojezdu)
na kazdou osu

Podava informace v realném case o:

* Diagnostice mechanického reduktoru,
krouticim momentu motoru, zaznamu servoalarmu.

* Procesni zdravi provozniho stavu, vysledky vizualni
detekce, monitorovani stavu servozesilovacl apod.

¢ Chybové informace o systému, vyuziti paméti,
CPU a zatizeni sité atd.

« Cas na vyménu oleje, baterie, mazani pouzdra

VSechny informace mohou byt centralné spravovany

na serveru, a také mohou byt odesilany v realném case
vzdalenym zarizenim, jako je smartphone. Stejné jako
konfiguraci robotu je moZnost vybrat tu nejvice vyhovujici
konfiguraci pro jednotlivé bunky ci jednotlivé tovarny.

Inteligentni diagnostika pro roboty

S novym diagnostickym nastrojem ZDT od spolecnosti Fanuc zajistime, Ze se
nestane zadny vypadek ve vyrobé. ZDT neustale monitoruje u kazdého
robota stav mechaniky, idrzbu a stav robota v realném case a detekuje
potencialniho robota, ovladac¢ nebo procesni problémy pred tim nez se stane
vypadek. Oznameni lze vidét i pres smartphone.

Vylepsuje produktivitu pomoci

* Proaktivni detekce potencialnich problémd
se zafizenim pred neocekavanym prostojem

* Pokrocilé analyzy a reportovani, které vam
pomohou optimalizovat vyuziti zarizeni
v oblastech jako jsou:
- inteligentni oznameni o Udrzbé k rozsifeni Zivotnosti
zarizeni a optimalizovat tak naklady na udrzbu
- doporuceni postupu pro prodlouzeni Zivotnosti
robota, redukci doby cyklu a snizeni spotreby energie

* Nabizi rozsirené sluzby technické podpory
pro zvysSeni produktivity a celkové spokojenosti
zakaznika
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FANUC ROBOGUIDE
INTELIGENTNI,
3-D ROBOTICKE

fil

SIMULACE 4

FANUC ROBOGUIDE je offline simulacni software,
ktery simuluje jak pohyb tak aplikacni prikazy robota,
coZ vyrazneé snizuje Cas potrebny k vytvoreni nové
pohybové cesty. Aby byl zajistén minimalni dopad na
produkci, lze celé bunky navrhovat, testovat a upravovat
zcela v rezimu offline. Je mozné importovat 3D modely,
aby bylo mozné dosahnout pocitu realného svéta.
Rozsahla CAD knihovna tohoto softwaru umoZznuje
uZivateldm vybirat a ménit jednotlivé souéasti a rozméry

Posuzovani bunék a ¢ast cyklu Predprogramovani Setfi Vas cas

ROBOGUIDE Vdm umoznuje

Pro zajisténi optimalniho navrhu
predprogramovat roboty pred

bunék, umoznuje ROBOGUIDE

dle potreby. ROBOGUIDE je navrzen tak, aby byl intuitivni modelovat bufiky a vybrat samotnou instalaci v burice, stejné
a velmi snadno ovladatelny, proto nevyzaduje témer nejvhodnéj&i robota pro danou jako potvrdit trajektorie robota a
zadné skoleni a pokud ano, tak velmi malo. Je postaven aplikaci a nastaveni. S internim parametry Dual Check Safety (DCS)
na virtualnich robotickych ovladacich, abyste mohli virtualnim kontrolerem lze pFed staZenim programd

ziskat presny cas pohybu a cyklu. vypocitat a ov&Fit Easy cyklu do skute&ného robota.

a to jak rychle tak i presné.

—
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Nastaveni a testovani komplexnich
systémd

ROBOGUIDE sablony umoznuji
snadné nastaveni pomocnych os,
polohovadel a skupin strojG. Ty pak
mohou byt testovany na funkcnost
pro potvrzeni ¢ast cykld, vykonu

a spotreby energie.



A
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b

SIMULACE ROBOTICKE BUNKY BEZ PROSTOJU

Rychlé a nakladové efektivni FeSeni problému

Nahrani All of Above nebo image Backup do

ROBOGUIDE umozhuje snadné obnoveni a Feseni chyb.

0d navrhu po potvrzeni - Vysoce presné rozhrani a specifické nastroje

Funkce ovéreni celého procesu

Roboticky simulator obsahuje cely balik procesnich
ovérovacich nastrojd véetné validace pohybu,

Zlepseni bez prostoju
VylepSovani a ladéni mize probihat pri béZzné vyrobé,
kterd bézi s nulovym rizikem vypadku.

provedeni a ¢asového cyklu, stejné jako detekce kolizi.

S vestavénou CAD knihovnou mate pristup ke kompletné vSem FANUC robotdm, strojim a jednoduchym nastrojim. Funkce simulace a profilovani robotl obsahuje kompletni balicek
ovérovani detaill procesu vcetné pohybu, ovéreni doby cyklu, detekce a vyhybani se kolizim. Je také k dispozici se specialnimi nastroji pro specifické aplikace.

ChamferingPRO

Podrobny navigator véam
umoznuje automaticky
vytvaret a simulovat
programy odstrafiovani otfepd. Chcete-li
vygenerovat cesty odstranovani otiepd,
staci kliknout na Fadky, které maji byt
odstranény z 3D CAD dat.

PalletPRO

PalletPRO simuluje pohyb
robota v paletizacnich
aplikacich od privodniho
dopravniku po prepravni palety.

Podporuje az 5 dopravnik(, 5 palet a 10
vicenasobnych sbérd. Paletizaéni modely
mohou byt pfesunuty o 180 stupfid s cilem
zefektivnit stohovani a vyhnout se kontaktu
s naskladanymi predméty.

A

N
)

HandlingPRO

HandlingPRO umoziuje
simulovat a testovat
materialové manipulacni
procesy. Rozvrzeni lze naimportovat
nebo vytvoFit pomoci CAD program{
nebo virtudlni vyuky robota. Programy
mohou byt po vytvoreni plné ovéreny.

WeldPRO

WeldPRO umoznuje definovat
parametry svarovaciho oblouku
pomoci nakresu svarovaci drahy
na CAD dilu. Pohdnéna FANUC virtualnim
robotickym kontrolerem, automaticky generuje
programy podél svarovaci drahy a zjistuje
linearni a kruhové pohyby. PFistupové a
Ustupové body lze snadno pridat a pracovat s
nimi a zachovat vprednou metodu svarovani.
Simulace zabranuje kolizim mezi nastrojem

a obrobkem.

PaintPRO

FANUC PaintPro
zjednodusuje uceni
robotickych cest a vyvoj
lakovacicho procesu. Obsahuje specialni
funkce pro nastaveni premistovani lakovaci
pistole, velikost rozprasovanim, prekryv,
barevné schéma, rychlost natéru a
nacCasovani spousté pistole.

iRPickPRO

iRPickPRO umoziuje
simulovat, testovat a
oveérovat vizualni sledovaci

A systémy zahrnujici vice robotd. Vybér a

zména pasu, robota, dopravniku a
konfigurace zasobniku pro vytvoreni
optimalnich navrhl

je rychly a snadny.

OLPCPRO

Software pro vyvoj
robotickych program,
ktery podporuje vyvoj a
adrzbu KAREL programd a Teach
Pendant programovani.

Vyzkousejte ROBOGUIDE pravé ted’

Spolehnéte se na know-how
spolecnosti FANUC a vice nez

16 let zkuSenosti s 3D ROBOGUIDE
simulaci, ktera se pribézné zlepsuje
a aktualizuje. Obratte se na svou
mistni kancelar spolecnosti FANUC
a zazijte jaké je to pracovat s
ROBOGUIDEm.

41



NASE SILA:  pity

"Originalni dily od vyrobce"

. CeloZivotni zaruka dostupnosti dild

. 24/7 expedice dild po celém svété
. Evropské servisni stredisko
- . MoZnost nakupu online
. Zachranna souprava

. Pronajem dild
LLLLTY . _ . Konsignaéni sklad u zakaznika
e - 3 '

@Servis

"PFizplisoben vasim potifebam"
e 24-hodinova podpora na telefonu
» Servisni smlouvy zahrnujici prediktivni
prohlidky
a. U¢inné monitorovani zafizeni
“Preventivni prohlidky”
b. Prodlouzeni Zivotnosti vaseho zarizeni
“Néapravné sluzby”
c. Servis v nouzovych situacich
“Servisni sluzby”
d. Novy Zivot pro vase dily a stroj
“Renovacni sluzba”
e. Prodlouzeni Zivotnosti zarizeni




JSME VSUDE
TAM, KDE NAS
POTREBUJETE

o Udrzba po celou dobu Zivotnosti
e Minimalizujte prostoje
- b — ¢ Celosvétova podpora
Service First = o
e Spolehlivé
* Predvidatelné
* Snadno opravitelné

FANUC Academy

"Optimalizujte svou produktivitu”

1. Produktova Skoleni

2. Skoleni dle poZadavki ¢i primo u zakaznika
3. Specializovani FANUC Skolitelé

4. Znalosti z prvni ruky

5. Plné vybavené skolici centrum
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REHLED ROBOTU

Verze
Typ
R-30iB
< Verze
X R-30iB Plus
=
g Compact kabinet
(=
[} Open Air kabinet
=
Q Mate kabinet
o q
= A-kabinet
B-kabinet

Maximalni nosnost na zapésti (kg)

Dosah (mm)

Kontrolované osy
Opakovatelnost (mm)

Mechanicka hmotnost (kg)

J1
J2
J3
J4
J5
J6

ROZSAH POHYBU (°)

E1
J1
J2
J3
J4
J5
Jé

MAXIMALNI RYCHLOST (°/S)

E1

J&Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?)

Prlimérna spotieba

energie (Kw)
o
s Standard t&lo/opce
&
<
<9( Zapésti & rameno J3
= standard/ opce

'
N

LR MATE 200

o .y
- T
4SH 4S
L] [ ]
o [ ]
o o
L] [ ]
4 4
550 550
5 6
+0.013** +0.01%*
19 20
360 360
230 230
402 402
240 380
720 240
: 720
460 460
460 460
520 520
560 560
1500 560
- 900
8.86/02 8.86/02
4.0/0.046
(5.5/0.083) 8.66/02
- 4.9/0.067
0.5 0.5
P67 1P67
1P67 1P67

\ - s
e d
¥
< = 4
iD
4SC 7H 7C
L] L] L]
L] L] L]
o o o
L] L] L]
4 7 7
550 77 717
6 5 6
+0.013** +0.018** +0.018**
20 24 25
360 360 360
230 245 245
402 420 420
380 250 380
236 720 250
720 - 720
460 450 450
460 380 380
520 520 520
560 545 550
560 1500 545
900 o 1000
8.86/02 16.6/0.47 16.6/0.47
4.0/0.046
8.86/02 (5.5/0.15) 16.6/0.47
4.9/0.067 - 9.4/0.15
0.5 0.5 0.5
1P67 IP67/IP69K 1P67
1P67 IP67/IP69K P67
@ standard

O na vyzadani

717

+0.018**

25
360
245
420
380
250
720

450
380
520
550
545
1000

16.6/0.47

16.6/0.47

9.4/0.15

0.5

IP67/IP69K

IP67/IP69K

717

+0.01**

25
360
245
420
380
250
720

450
380
520
550
545
1000

16.6/0.47

16.6/0.47

9.4/0.15

0.5

IP67/IP69K

IP67/IP69K

- neni k dispozici

911

+0.01**

27
360
245
430
380
250
720

1000

16.6/0.47

16.6/0.47

9.4/0.15

0.5

IP67/IP69K

IP67/IP69K

7LC

+0.018**

27
360
245
430
380
250
720

370
310
410
550
545
1000

16.6/0.47

16.6/0.47

9.4/0.15

0.5

IP67

IP67

( )'s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

—~ - -
: 3
s i
14L 12 8L
L] L]
® :
L] o
= .
- o
14 8
911 2032
6 6
+0.01%* +0.03**
27 180
360 340 (370)
245 235
430 455
380 380
250 360
720 900
120 210
61 210
58 220
400 430
240 450
400 720
31.0/0.66 16.1/0.63
31.0/0.66 16.1/0.63
13.4/0.30 5.9/0.061
0.5 1
P67 IP54
1P67 1P67

*11) s opci mazivo do potravinarstvi

-

-

10L

1636

+0.03**

150
340 (370)
235
455
380
360
900
260
240
260
430
450
720

22.0/0.65

22.0/0.65

9.8/0.17

IP54/1P65

P67

*12) Max. linearni rychlost 500 mm/sec

1441

+0.02**

145
340 (370)
235
455
380
360
900
260
240
260
430
450
720

26.0/0.90

26.0/0.90

11.0/0.30

IP54/1P65

P67

1103
6

+0.02**

140
340 (370)
235
340
380
360
900
290
270
270
430
450
730

26.0/0.90

26.0/0.90

11.0/0.30

IP54 /IP65

IP67

**Na zakladé 1509283



L, 2

PREHLED ROBOT

Verze
Typ
R-30iB
< Verze
X R-30iB Plus
=
% Compact kabinet
=)
[} Open Air kabinet
5
‘G Mate kabinet
(m) 2
o A-kabinet
B-kabinet

Maximalni nosnost na zapésti (kg)

Dosah (mm)

Kontrolované osy

Opakovatelnost (mm)

Mechanicka hmotnost (kg)

ROZSAH POHYBU (°)

MAXIMALNI RYCHLOST (°/S)

J
J2
J3
Ja
J5
Jé
E1
J
J2
J3
J4
J5
Jé
E1

J&Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?)

Prlimérna spotieba

energie (Kw)
o
IS Standard t&lo/opce
&
4
<9( Zapésti & rameno J3
= standard/ opce

@ standard 0 na vyzadani

- neni k dispozici

o
20

1662 1)
6

+0.04%*

185
*1)
300
586
400
360
900

*1)
175
180
360
360
550

44/1.04

44/1.04

22/0.28

IP54

P67

2272

+0.03**

250
340 (370)
260
475
400
360
900
210
210
265
420
450
720

22.0/0.65

22.0/0.65

9.8/0.17

IP54/IP65

P67

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

25

1853

+0.02**

210
340 (360)
240
303
400
290
540
205
205
260
415
415
880

51/2.2

51/2.2

31/1.2

IP67

IP67

25

1831

+0.02**

250
340 (370)
260
458
400
280 (360)
540 (900)
210
210
265
420
420
720

52.0/2.4

52.0/2.4

32.0/1.2

IP54/1P65

P67

*1) v zavislosti na specifikaci kolejnice

25

1853

+0.023**

210
340 (360)
240
303
400
290
540
205
205
260

51/2.2

51/2.2

31/1.2

IP67

IP67

*8) Typ s podstavcem (s kotrolérem)

35

1445

+0.02**

205

340 (360)

240
301.5
400
260
540

205
205
260
415
415
880

51/2.2

51/2.2

31/1.2

P67

P67

35

1831

+0.03**

250
340 (370)
260
458
400
280 (360)
540 (900)
180
180
200
350
350
400

110.0/4.0

110.0/4.0

60.0/1.5

IP54/1P65

IP67

*9) Kompaktni typ zakladny (bez kontroléru)

1200
360

155

20
720

140
115
135
135
420

147

53

IP54

IP54

110

2403

+0.05

1030
370
125
140
720

145
130
140
420

53

IP54

IP54

1600*

8 (1330%9)

360
144
136
720

140
140
140
305

88

IP54

IP54

e
-
5

"'-‘._...

1600*8 (1330*9)
360
144
136
720

90

100
110
195

155

P54

IP54

*11) s opci mazivo do potravinafstvi  **Na zakladé 1509283

500

85
85
85
200

250

IP54

IP54

2700
360
144
136
540

60
60
60
120

490

IP54

IP54
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4 =l
PREHLED ROBOTU

Verze

<
°

R-30iB
R-30iB Plus

Verze

Compact kabinet
Open Air kabinet
Mate kabinet
A-kabinet
B-kabinet

RIDICI JEDNOTKA

Maximalni nosnost na zapésti (kg)
Dosah (mm)
Kontrolované osy

Opakovatelnost (mm)
Mechanicka hmotnost (kg)

J
J2
J3
Ja
J5
Jé

ROZSAH POHYBU (°)

E1
J
J2
J3
J4
J5
Jé

MAXIMALNI RYCHLOST (°/S)

E1

J&Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?)

Prlimérna spotieba

energie (Kw)
o
IS Standard t&lo/opce
&
<
<9( Zapésti & rameno J3
E  standard/ opce

&~
o~

12L 20L
L] L]
L] L]
o o
L] L]
o o
12 20
81123 3110
6 6
+0.09** +0.06**
540 540
360 360
225 225
434 432
400 400
380 280
720 900
180 175
180 175
180 180
400 350
430 360
630 600
22.0/0.65 39.2/0.88
22.0/0.65 39.2/0.88
9.8/0.17 19.6/0.25
25 25
IP54/1P67 IP54/1P67
P67 P67

20M

20

2582

+0.06**
530
360
225
435
400
280
900

175
175
180
350
360
600

39.2/0.88

39.2/0.88

19.6/0.25

25

IP54/1P67

P67

*

45M

45

2606

+0.06**

570

225
440
800
250
800

180
180
180
250
250
360

206/28

206/28

127/20

25

IP54/1P67

P67

50S

50

1359

+0.04%*
545
360
169
376
720
250
720

175
175
175
250
250
355

206/28

206/28

127/11

25

IP54/1P67

P67

o

50

1900 1

206/28

206/28

127/11

25

IP54/1P67

P67

@ standard O na vyzadani

50H

50

2003

+0.15

540

225
440
234
720

175
175
175
175
720

150/6.3

68/2.5

25

IP54/1P67

IP67

- neni k dispozici

50

50

2050

+0.03**
560
360
225
440
720
250
720

175
175
175
250
250
355

206/28

206/28

127/11

2.5

IP54/1P67

IP67

(') s hardwarovou a/nebo softwarovou opci

50E 70T
L] L]
L] L]
o o
L] L]
o o
50 70
2050 1900 “1
6 6
+0.07 +0.07
560 410
360 *1)
225 261
440 491
720 720
380 250
720 720
175 *1)
175 120
175 120
250 225
240 225
340 225
206/28 294/28
176/10.8 294/28
98/3.3 147/11
25 25
IP54 IP54/IP67
IP67 IP67

70

70

2050

+0.04**
560
360
225
440
720
250
720

160
120
120
225
225
225

294/28

294/28

147/11

25

IP54/1P&7

IP67

*1) v zavislosti na specifikaci kolejnice

60

2040

+0.03**
820

370
225
340
720
250
720

150
150
150
260
260
400

210/30

210/30

130/20

25

IP54

IP54

**Na zakladé 1509283



Vi
Verze
Typ
R-30iB
< Verze
X R-30iB Plus
=
% Compact kabinet
B Open Air kabinet
5
‘G Mate kabinet
(m) 2
o A-kabinet
B-kabinet

Maximalni nosnost na zapésti (kg)

Dosah (mm)

Kontrolované osy
Opakovatelnost (mm)

Mechanicka hmotnost (kg)
J1
J2
J3
J4
J5
Jé

ROZSAH POHYBU (°)

E1
J
J2
J3
Ja
J5
Jé

MAXIMALNI RYCHLOST (°/S)

E1

J&Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?)

Prlimérna spotieba

energie (Kw)
o
IS Standard t&lo/opce
&
4
<9( Zapésti & rameno J3
= standard/ opce

@ standard O na vyzadani

- neni k dispozici

&
*a . .,
g
X ® -
'I." ¥ ey iy

- . _—
280 280L 330L

© 0 -

L] ° o

. ° .

o o ®
280 280 330
2655 3103 3203

6 6 6

£0.1% £ 0,10 L0
1700 1600 1780
370 370 370
151 151 151
224 224 164
720 720 720
250 250 250
720 720 720
110 110 100
105 105 g5
100 100 85
110 125 90
110 125 85
180 205 165
1960/ 1700/

260(460) 215(340) 2205/340
1960/ 1700/

260(460) 215(340) 2205/340
1050/ 950/

160(360) 140(260) 1200/220
3 3 3
IP54/IP56 IP54/IP56 IP54 /IP56
1P67 P67 P67

() 's hardwarovou a/nebo softwarovou opci

- &

e Y
. =
= -

iB
360 4001

L] L]

L] L]

. _

o [ ]
360 400
2655 3704

6 6

£0.1% £0.1%
1540 3150
370 360
151 154
224 160
720 720
250 244
720 720
110 80
105 80
100 80
110 100
110 100
180 160
1960/
2600460] 3400/1098
1960/
2601460) 3400/1098
1050/

160(360] 1725/444
3 5
IP54/1P56 IP54/1P56
P67 P67

*1) v zavislosti na specifikaci kolejnice

- ‘-' -.-
. ‘B S
T e
700 900L 1200

[ ] [ ] [ ]
L] L] L]
- L] L]
[ ] o o
700 900 1200(1350)
2832 4683 3734
6 6 6
+0.1%* +0.27** +0.18%*
2800 9600 8600
360 330 330
154 160 160
160 165 165
720 720 720
244 240 240
720 720 720
80 45 45
80 30 30 (25)
80 30 30
100 50 50
100 50 50
160 70 70
3400/1098 14700/2989 14700/2989
3400/1098 14700/2989 14700/2989
1725/444 4900/2195 4900/2195
5) 8 8
IP54/IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56
P67 P67 1P67

**Na zakladé 1509283

1700

4683

+0.27**

12500

330
160
165
720
240
720

29400/7500

29400/7500

8820/5500

IP54 /IP56

P67

-
1=

2300

2300

3734

+0.18**
11000

330
160
165
720
240
720

29400/7500

29400/7500

8820/5500

IP54 /IP56

P67

2230

+0.03**
610

360
245
215
20
720

185
180
180
180
500

-/48

-/25

2.5

IP54 /IP56

P67

2230

+0.03**

620

360
245
360
720
250
720

170
140

230
230
350

380/30

380/30

200/20

2.5

IP54 /IP56

IP67

£ B

Fl o "
% ‘%1. X

iA
100F 120F-7B 130F
. . .
o o o
. . .
o o o
100 120 130
2230 2230 2230
6 7 6
+0.03** +0.03** +0.03**
665 790 675
360 360 360
245 200 245
360 385 360
720 720 720
250 250 250
720 720 720
= 225 o
130 130 130
110 110 110
120 120 120
170 170 170
170 170 170
250 250 250
= 130 o
690/57 800/71 800/71
690/57 800/71 800/71
260/32 360/38 360/38
2.5 2.5 3
IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56
P67 IP67 P67
47
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sl SRS N

L

b W B Ny = "!f’ % T

| | ! e
4 o 'I.& 5 4 1& ) ﬁ_ ) | =
PREHLED ROBOTU » 4 g = & 1 o
Verze iC iD iC iC iD iC iC iD iC
Typ 100P 100FH 125L 165F 165FH 165R 210F 210FH 210L 210WE 210R 220U 240F 270F 270R ---
R-30iB - - - - - - - - - - - - - - . - . . . .
Verze
< R-30iB Plus . . . . . . 0 . . . . . . 0 . . . . . . .
X
& | MiniPlus - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -
E Compact kabinet = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
A Open Air kabinet - - - - - - - - - - - - - - - - - o o o
© .
o Mate kabinet - o o o o - o o - - - - o - - - - . . . .
= A-kabinet . . . . . ) . . . . . . . . ) . . - - - -
B-kabinet o o o o o o o o o o o o o o o o - - - - -
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 100 100 125 165 165 165 210 210 210 210 210 220 240 270 270 -----
Dosah (mm) 3540 2605 3100 2655 2605 3095 2655 2605 3100 2450 3095 2518 2655 2655 3095 1813 1441 9111*15) 911 717 550
Kontrolované osy 6 6 6 6 b b 6 6 6 6 6 6 b b 6 6 6 6 6 6 b
Opakovatelnost ([mm) +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* +0.1%* +0.05%* +0.05%* +0.05%* + 0.05%* +0.05%* +0.03** +0.02%* +0.01** +0.01** +0.01** +0.01**
Mechanicka hmotnost (kg) 1470 1150 1115 1090 1130 1370 1090 1130 1350 1180 1370 1020 1090 1320 1590 990 255 55 55 53 48
- N 370 370 370 370 370 370 370 370 370 330 370 370 370 370 370 370 340 340 340 340 340
g J2 200 140 136 136 140 200 136 140 136 141 200 136 136 136 200 165 180 166 166 166 150
>
g J3 375 234 301 312 234 375 312 234 301 318 3775} 312 312 312 375 258 305 383 383 373 354
o
ac J4 720 420 720 720 420 720 720 420 720 720 720 720 720 720 720 400 380 380 380 380 380
<
UN') J5 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 220 280 240 240 240 200
©
o= J6 720 420 720 720 420 720 720 420 720 720 720 720 720 720 720 900 900 720 720 720 720
U) J1 120 105 130 130 130 15 120 120 105 95} 105 120 15 105 105 750 [*7)
o
= J2 100 130 115 115 110 110 105 90 90 85 100 85 90 90 85 750 (*7)
o
EG J3 115 130 125 125 115 125 110 100 85 95 110 110 105 85 85 750 (*7)
— <L
5= b 140 200 180 180 175 180 140 140 120 120 140 140 130 120 120 750 17
<L
>§< J5 140 160 180 180 170 180 140 130 120 120 140 140 130 120 120 750 *7)
24
= J6 210 300 260 260 280 260 220 220 200 190 220 220 210 200 200 750 (7)
Maximélni lineari rychlost (mm / s} 8001300 5op 1) 10000M | 10007 | 10007
J4 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?) 1000/227 850/90 710/72 940/120 1000/122 940/89  1360/225.4 1380/228 = 1700/320 1333/141.1 1360/147 = 1360/147 | 1400/250 = 1730/320 = 1730/320 110/4 26.0/0.90 | 31.0/0.66 @ 16.6/0.47 = 16.6/0.47 8.86/02
J5 Moment/Setrvacnost (Nm/kgm?) 1000/227 850/90 710/72 940/120 1000/122 940/89  1360/225.4 1380/228 = 1700/320 1333/141.1 1360/147 = 1360/147 = 1400/250 = 1730/320 = 1730/320 110/4 26.0/0.90 | 31.0/0.66 = 16.6/0.47 = 16.6/0.47 8.86/02
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 706/196 450/50 355/40 490/100 | 620/100 490/46 735/196  735/196 | 900/230 = 706/78.4 735/82 735/82 800/200  900/230  900/230 | 60.0/1.5 = 11.0/0.30 = 13.4/0.30 = 9.4/0.15 = 9.4/0.15 = 4.9/0.067
Primérna spotieba
s T
o Y P54/ P54/
E Standard télo/opce P54 IP54 IP54 /IP56 | 1P54 /IP56 P54 IP54 /IP56 | IP54/IP56 IP54 IP54/IP56 P67 P56 P54 1P56 IP54 P54 P54 P67 P67 P67 P67
€
< PR
| Al Emene 9 P67 IP67 IP67 1P67 P67 P67 P67 P67 IP67 IP67 IP67 1P67 P67 P67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 1P67
=  standard/ opce
48 @ standard O na vyzadani - neni k dispozici *1) v zavislosti na specifikaci kolejnice  *7) Je nutné nastavit rychlost pohybu dle posouzeni rizika systému, ktery zvazuje moznost sevieni vzhledem k okolnimu prostredi.

*14) Max. kartézska rychlost 800 mm / sec (1500 mm / sec., v pfipadé, kdyz je monitorovana bezpe¢nost)

*15) 911 mm (uZitecné zatizeni < 12kg) - 820 mm (uZite¢né zatizeni »12kg)

*16) B&hem pohybd na kratké vzdalenosti nemusi rychlost dosahnout maximalni uvedené hodnoty

**Na zakladé 1509283
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=] — i = . - T =
h r " i ' el hj, F'
2 ° \I'-."\- / \ Iy
. W %l
PREHLED ROBOTU X L 4 %, i i
iA iA iA iB
0.5A THL 0.55L 0.5AL 3S 3A 3SL 3AL 6H 6HL 6S 6A 12H 8L
R-30iB - - . . . . . 0 . 0 . . . . . . . -
Verze
< R-30iB Plus . . . . . . 0 . . . . . . . . 0 . .
>
& | MiniPlus . . - - - - - - - - - - - - - - - -
% Compact kabinet = = = = = = = = = = = = = = = = = =
w
_ Open Air kabinet = = . . . . . . . o . . ° . . o . .
&}
o Mate kabinet - - o o o o o o o o o o o o o o o o
= A-kabinet - - - - - - - - o o o o o o o o o o
B-kabinet = = = = = = = = = = = = = = = = = =
Maximalni nosnost na zapésti (kg) -- 1 0.5(1) 0.5 (1) 1 0.5(1) 0.5 (1) 3 8 3 8 6 6 6(8) 6 12 8
Dosah (mm) 1249 1418 280 280 280 420 420 420 800 800 1130 1130 800 1130 1350 1350 1350 1600
Kontrolované osy 6 6 3 4 6 3 4 6 4 6 4 6 3 3 4 6 3 4
Opakovatelnost (mm) +0.05%* +0.05%* +0.02 +0.02 +0.02 +0.03 +0.03 +0.03 +0.1 +0.1 +0.1 +0.1 +0.1 +0.1 +0.1 +0.1 +0.1 +0.03**
Mechanicka hmotnost (kg) 40 40 1802 2002 23172 2102 2372) 26 1'2) 120 140 120 140 115 115 160 175 155 170
5 J1 380 360
o 2 280x100 ¢ 280x100 2 280x100 o 420x150 2 420x150 2 420x150 2 800x300 2 800x300 ¢ 1130x400 = ¢ 1130x400 2 800x300 2 1130x400 | 2 1350x500 @ 1350x500 = @ 1350x500 | @ 1600x500
) J2 360 360 3) 73) =3) 3) -3) =3) 3) 73) =3 3) 73) 3 3) *3) #3) 3)
>
T
E J3 570 540
ac J4 380 380 - 720 720 - 720 720 720 720 720 720 - - 720 720 - 720
<
UN') J5 360 360 - - 300 - - 300 - 300 - 300 - - - 300 - -
o
o= J6 380 380 - - 720 - - 720 - 720 - 720 - - - 720 - -
g n 120 120 - . - - - - - - - - - - - - -
= 2 120 120 : - : : : : : : : : : : ; : : 00
o5 mm/sec
S
B 3 180 180 - - - - - - - - - - - - - - -
E & J4 180 180 = 3000 1440 = 3000 1440 3500 1700 3500 1700 - - 4000 4000 - 2000
<
>§< J5 180 180 - - 1440 - - 1440 - 1700 - 1700 - - - 2000 - -
=
= J6 180 180 - - 1440 - - 1440 - 1700 = 1700 = = = 2000 = =
Maximalni linearni rychlost (mm /s) 1000 *17) 1000 17 - - - - - B B , R R R B - R R _
J4 Moment/Setrva&nost (Nm/kgm?) 348/1.28  348/1.28 *4) *4) *4) /02
J5 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 26.0/090  26.0/0.90 *4) *4) *4) *4)
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 11.0/030  11.0/0.30 *4) *4) *4) *4)
AT et 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25
energie (Kw)
o . P67 / P67/ P67/ P67 / P67/ P67 /
E Standard télo/opce P67 1P67 1P20 1P20 P20 1P20 1P20 1P20 IP69K IP69K IP69K IP69K IP69K IP69K 1P67 P67 1P67 IP69K
<
&) Zapésti & rameno J3
= P P67 1P67 1P20 P20 P20 1P20 P20 P20 IP69K IP69K IP69K IP69K IP69K IP69K 1P67 P67 P67 IP69K
= standard/ opce

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici () s hardwarovou a/nebo softwarovou opci  *2) s podstavcem ~ *3)@vmm xvyskavmm  *4) odkazuji k diagramu zatizeni zapésti *17) 2 000 mm /s ve vysokorychlostnim rezimu **Na zakladé 1509283 49
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PREHLED ROBOTU

Verze
Typ
R-30iB
< Verze
X R-30iB Plus
=
g Compact kabinet
=)
! Open Air kabinet
5
'O Mate kabinet
(m) a
3@  A-kabinet
B-kabinet

Maximalni nosnost na zapésti (kg)
Dosah (mm)

Kontrolované osy

Opakovatelnost (mm)

Mechanicka hmotnost (kg)

J1
J2
J3
Ja
J5

ROZSAH POHYBU (°)

Jé
E1
J1
J2
J3
Ja
J5
Jé

MAXIMALNI RYCHLOST (°/S)

E1

J4 Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?)

J5 Moment/Setrva¢nost (Nm/kgm?)

J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?)

Priimérna spotieba

energie (Kw)
o
IS Standard t&lo/opce
&
<
<9( Zapésti & rameno J3
= standard/ opce

(3]
o

SR

3

284
290
200 mm*13)

1440

720

780

1800
mm/sec

3000

--/0.06

0.25

1P20

1P20

3H

284
290

200 mm'13)

720

780

1800
mm/sec

0.25

1P20

1P20

6 6H
L] L]
L] L]
6 6
650 650
4 3
00101, 2 £0.0101,J2)
+0.01(13) £0.01 3]
+0.004° (J4) o
30 28
296 296
300 300
210 mm*13) 210 mm"13)
1440 -
440 440
700 700
2000 2000
mm/sec mm/sec
2500 -
--/0.12 -
0.35 0.35
P20 P20
P20 P20
@ standard O na vyzadani

12
900

4

+0.01501,J2)
+0.01(J3)
+0.005° (J4)

53

290

290

450 mm
optional 300 mm

1440

440

510

2800
mm/sec

2500

--/0.30

0.5

IP20 /1P65

IP20 /1P65

- neni k dispozici

PALETIZACNI ROBOTY

M-710

50
2003

+0.15

540
360
225
440
234
720

175
175
175
175
720

150/6.3

68/2.5

2.5

IP54/1P&7

IP67

(') 's hardwarovou a/nebo softwarovou opci

R-1000

80
2230

+0.03**

610
360
245
215
20
720

185
180
180
180
500

2.5

IP54/1P67

IP67

1030
370
125
140
720

145
130
140
420

53

IP54

IP67

*8) Typ s podstavcem (s kontrolerem)

1200
360
155
112

20
720

140
115
135
135
420

147

53

IP54

IP54

140

140
140
305

88

IP54

IP54

*9) Typ s kompaktni zékladnou (bez kontroleru)

90
100
110
195

155

P54

IP54

-t

500

85
85
85
200

250

P54

P54

*13) osaz

B

2700

360
144
136
540

60
60
60
120

490

P54

P54

**Na zakladé 1509283



=P ROBOTY PRO OBLOUKOVE SVAROVANI LAKOVACI ROBOTY

FeSeni pro automotive

ARC MATE 50 ARC MATE 100 ARC MATE 120 PAINT MATE 50 P-40 P-250 P-350 P-35/P-1000
- - . B )
R . e S d‘i 7
Ny 5 i \ 3 . \
PREHLED ROBOTU 3 & X
Verze iD iA iA iB iA iB
Typ - 7L 8L 0L 16S = 12L 35 = = 5L 0L 15 45
R-30iB . 0 - - - - - - - . . - . ) . . .
< Verze
'E R-30iB Plus . . . 0 . 0 . 0 . 0 . . . . . . .
g Compact kabinet - - - - - - - - - - - - - - - - -
S Open Air kabinet - - - - - - - - - - - - - - - - -
)
g Mate kabinet . . o o o o o o o . . . . = = = =
>§ A-kabinet - - . 0 o 0 . o . - - - - 0 . 0 .
B-kabinet - - o o o o o o o - - - - - - - -
Maximalni nosnost na zapésti (kg) 7 7 8 10 16 12 12 35 3(25) 5 5 5 10 15 45 20 15
Dosah (mm) 717 911 2032 1636 1103 1441 2272 1831 1831 704 892 1300 1800 2800 2606 4318 2848
Kontrolované osy 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 5 7
Opakovatelnost (mm) +0.018** +0.018** +0.03** +0.03** +0.02%* +0.02** +0.03** +0.03** +0.02** +0.02 +0.03 +0.2 +0.2 +0.2 +0.1 +0.05%* +0.05%*
Mechanickd hmotnost (kg) 25 27 180 150 140 145 250 250 250 35 37 110 331 530 590 700 700
n 360 360 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 340 360 320 320 360 220 220
OS J2 245 245 235 235 235 235 260 260 260 200 230 255 240 280 225 370 150
% J3 420 430 455 455 340 455 475 458 458 388 373 395 404 330 440 590 240
8 Ja 380 380 380 380 380 380 400 400 400 380 380 380 1080 1080 800 270 160
T
(-<(n J5 250 250 360 360 360 360 360 280 (360) 280(360) 240 240 240 1080 1080 250 360 1440
N
g Jé 720 720 900 900 900 900 900 540 (900) 540(900) 720 720 720 1080 1080 800 - 1440
E1 - - - - - - - - - - - - - - - - 1440
9 J 450 370 210 260 290 260 210 180 210 350 270 220 140 160 180 75 125
B
= J2 380 310 210 240 270 240 210 180 210 350 270 190 140 160 180 100 125
o
i’ J3 520 410 220 260 270 260 265 200 265 400 270 240 160 160 180 100 120
&)
E Ja 550 550 430 430 430 430 420 350 420 450 450 450 875 8175 250 50 120
% J5 545 545 450 450 450 450 450 350 420 450 450 450 430 430 250 50 200
<t
; Jé 1000 1000 720 720 730 720 720 400 720 720 720 720 545 545 250 - 200
<
s E1 - - - - - - - - - - - - - - - - 200
J&Moment/Setrvaénost (Nm/kgm?) 16.6/0.47 16.6/0.47 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 110.0/4.0 52.0/2.4 11.9/0.3 11.9/0.3 11.9/0.3 43.35/1.954 65.4/2.999 206/ 28
J5 Moment/Setrva&nost (Nm/kgm?) 16.6/0.47 16.6/0.47 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 110.0/4.0 52.0/2.4 11.9/0.3 11.9/0.3 11.9/0.3 36.86/1.413 55.3/2.158 206/ 28
J6 Moment/Inertia (Nm/kgm?) 9.4/0.15 9.4/0.15 5.9/0.061 9.8/0.17 11.0/0.30 11.0/0.30 9.8/0.17 60.0/1.5 32.01.2 6.7/0.1 6.7/0.1 6.7/0.1 4.90/0.025 7.4/0.073 127/20
Primérna spotieba energie (Kw) 0.5 0.5 1 1 1 1 1 1 1 0.5 0.5 08 0.8 35 25 35
o
E Standard télo/opce IP67/IP69K IP67/IP69K P54 P54 P54 P54 P54 P54 1P54 *5) *5) *5) *5) *5) *5) *5) *5)
<
< (e
8  Zapésti & rameno J3 . . . . . . . .
i iondard/ opce IP67/IP69K IP67/IP69K 1P67 IP67 1P67 IP67 1P67 IP67 1P67 5) 5) 5) 5) 5) 5) 5) 5)

@ standard O na vyzadani - neni k dispozici () s hardwarovou a/nebo softwarovou opci *1) v zavislosti na specifikaci kolejnice *5) ATEX certifikované kat. Il skupina2Ga 2D  **Na zakladé 1509283 51



Jedna spolecna servo a ridici platforma -
Nekonecéné moznosti THAT's FANUC!

FA ROBOTY ROBOCUT
CNC Fidici Primyslové CNC Fizené
systémy, roboty, elektroerozivni
Servo pohony Prislusenstvi dratové rezacky
a Lasery a Software

o540
ROBODRILL ROBOSHOT ROBONANO
Kompaktni Elektrické CNC Ultrapresny
CNC obrabéci vstrikovaci stroje obrabéci stroj E-
centra WWW.FANUC.CZ

MBR-00119-CZ-V17-11/2020

Technické udaje podléhaji zménam bez predchoziho upozornéni. VSechna prava vyhrazena. © 2020 FANUC Europe Corporation






